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Experten-Diagnose — Datenanalyse

Diese Funktion aktiviert verschiedene Arten von Steuerungsmodulen, die

am Fahrzeug angebracht sind, um jene Parameterwerte zu bestdatigen, die

den Input des Sensorsignals und die Antriebsbewegungen mittels
Fahrzeugkommunikation steuern.
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Modus

Dies ist eine Beschreibung des Modus zur Anzeige von Sensordaten.

Textmodus =
Hierbei werden die Sensordaten im Textformat angezeigt.
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Balkendiagrammmodus =
Hierbei werden die Sensordaten im Balkendiagrammformat angezeigt.
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Diagrammmodus

Hierbei werden die ausgewadhlten Sensordaten im Diagrammformat angezeigt.
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Diagrammmodus - Funktionstasten
Riitteltest An/Aus
Bei EINGESCHALTETER Riitteltestfunktion

kann der Benutzer den Maximal-

/Mindestwert fiir die gewiinschten Daten einstellen und eine Benachrichtigung

erhalten, sofern der Sensorwert den Standardwert Giber- oder unterschreitet.

< @ (b Datenanalyse

°®

o
@ LU= ]
T P :
A 352'
n
= :
: S p— ]
A -398°C
«n @ 0
aror Typ 1 ]up\.m% M )
Sofern der Alarm stumm e

oder leiser geschaltet ist,
kénnte es sein, dass Sie ihn

moglicherweise nicht héren
werden.

Stellen Sie den Wert ein, indem
Sie den Cursor ziehen.



Riitteltest AN - ,, Reichweite halten“ AN
Sofern die Funktion , Reichweite halten® EINGESCHALTET ist, werden nur jene
Sensorwerte angezeigt, die den Standardwert Giber- oder unterschreiten.
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Gruppe/Benutzergruppe

Mittels =4 -Schaltfldche im linken oberen Eck, kann der Benutzer die Funktion
, Gruppe/Benutzergruppe” verwenden.
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Gruppe
Es wird eine Gruppe aus Sensordatenpunkten erstellt, sodass nur relevante Daten

angezeigt werden.
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Liste gruppierter

Gruppenliste ———e Sensordaten

Benutzergruppe
Der Benutzer kann Gruppen mit gewiinschten Sensordatenpunkten erstellen oder

bearbeiten.

1. Wahlen Sie auf dem Bildschirm , Benutzergruppe® jene Sensordaten aus, die

gruppiert werden sollen.
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2. Sobald Sie eine Auswahl an Datenpunkten getroffen haben, erstellen Sie eine
Gruppe, indem Sie auf , Eine neue Gruppe hinzufiigen® klicken.
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3. Die Gruppenerstellung ist abgeschlossen.
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Sie kdnnen die erstellte Gruppe I6schen.
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Sie kdnnen die Gruppenreihenfolge andern.




Suche

Sie kénnen die Sensordaten durchsuchen, indem Sie ein Suchwort eingeben und

Q beriihren.

< @& feq Datenanalyse (€5

Verkniipfen

Sie kénnen die Sensorinformationen der ausgewdhlten Punkte lberpriifen, indem Sie
sie [Eg berihren.

< @ fey Datenanalyse

Datenanalyse ("

Dateninformationen
100 % tromkreis Kurbetwinkelsensor “A™
100 hPa

4700 Ty - 2y nooreie 1 0 Zomponent Location
DRt @
Lneasi Tra 2y ncerreine |
o)

oo kmh (=7}
e Laad) oo %

YES

o

; »
1. Crank Angle Position Sensor{CKPS]
i




Anordnung und Anderung der Einheit
Sie kdnnen die Punkte anordnen, indem Sie den Sensornamen beriihren und die Einheit
durch das Beriihren selbiger andern.

Beriihren Sie 4 im rechten unteren Eck eines jeden Titels.

Untere Funktionstasten

@ Diese Funktion sammelt Sensordatenwerte iiber einen bestimmten

Zeitraum und hélt die Sensordatenwerte an. Die ,Start“- und

Beenden ,Stopp“-Tasten funktionieren abwechselnd.
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N Hierdurch wird der Bildschirm ,Sensordaten® erfasst.
Datenerfassung
O Hierdurch werden die gesammelten Sensordatenwerte initiiert und

Daten l6schen | erneut gesammelt.

Hierdurch werden nur jene Sensorwerte der Sensordatenpunkte
E_é' angezeigt, welche nach Bedarf ausgewadahlt wurden.

Selektive Anzeige | Die gesamten Sensordatenwerte werden angezeigt, wenn die

Funktion ,Festgelegter Output® ausgeschaltet ist.

@ Diese Funktion analysiert die gespeicherte Sensordatei.
Aufgezeichnete

Dstars Dies ist mit der Funktion ,Gespeicherte Datenanalyse® verknipft.




Bildschirmsteuerung
1. Sie kénnen den Bildschirm erweitern oder zusammenklappen, indem Sie die 1] -

Schaltflache auf- und abwarts bewegen.
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1. Grank Angle Position Sensor[CKPS]

Dateninformationen x seneral Description

tromkrels Kurbetwinkelsensar “A™ 4 Crankshaft Position Senaor (CKPS) Is a magnetic type sensor that generates
roltage using a sensor and a larget wheel mounted on the crankshaft; there are
58 slots in the target wheel where one is longer than the others. When the slot
he wheel aligns with the sensor, the sensor voltage autputs low. When the met
tooth) in the wheel aligns with the sensor, the sensor voltage outputs high
Juring one crankshaft rotation there are 58 rectangular aignals and one longer
signal. The PCM/ECM calculates engine RPM by using the sensor” s signal and
sontrols the injection duration and the ignition timing. Using the signal
Sifferences caused by the longer slol, the PCM/ECM identifies which cylinder it
st top dead center.

Zomponent Location

)TC Description

The PCM/ECM sets DTC PO335 when the number of crankshaft teeth during o
. ‘evolution is incorrect or crankshaft signal i missing while camshaft signal is

’ » jetected
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2. Sie kénnen die Punkte im Diagrammmodus maximieren/minimieren.
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