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Diagndstico experto: prueba de actuacion
Esta es una funcion de realizar la conduccién autbnoma forzada y detener
varios actuadores instalados en vehiculos mediante un médulo de control

que puede inspeccionar el estado de conduccién normal de las piezas.
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Prueba de actuacioén

Muestra el elemento de prueba de actuacién admitido en el vehiculo seleccionado y hace
funcionar al actuador

seleccionado de manera manual.
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Elemenf?;:;i)e prueba, Condicion ¥ Duracién Resultado
CONTAC Hasta boton
Luz de chefik (MIL) T0. de parada
Valvula ncion CONTAC ., Hasta boton
del canis TO. de parada
Relé de la ba de CONTAC .. Hasta boton
combustible TO. de parada

Valvula de ... CONTAC ., Hasta boton
retencion del TO. de parada
Control del ... CONTAC ., Hasta boton
motor del TO. de parada




Modo de analisis de datos

Muestra el valor de entrada/salida de los datos del sensor cuando el usuario realiza la
activacion.

Prueba

Modo de prueba :=

Esto indica que los datos del sensor son como el formato del texto.
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Flementes e %% Condicién *  Duracién Resultado
Luz de check (MIL) Sl o H:::’;f’:;‘;”
Vdlvula de refencion ~ CONTAC _,.  Hasta boton
del canister TO. de parada
Relé de la bomba de CONTAC Hasta botén
combustible TO. de parada
Valvula de ... CONTAC __  Hastaboton
retencion del T0. de parada
Control del CONTAC Hasta botdn
mofor del 0. 7 de parada
Control del . CONTAC _ Hasta botén
motor del 0. de parada

CONTAC Hasta botén
Relé principal 0. de parada
Vélvulade purgadel  CONTAC __ Hastaboton
canister TO. de parada
Vélvula de . CONTAC _  Hastabotén
control de aceite TO. de parada
Vélvula de . CONTAC _  Hastabotn
control de aceite TO. de parada
Habilitar/ ... CONTAC ,  Hastabotén
deshabilitar TO. de parada
Habilitar/ ... CONTAC ,  Hastabotén
deshabilitar TO. de parada
Habilitar/ ... CONTAC ,  Hastabotén
deshabilitar TO. de parada
Habilitar/ ... CONTAC _ Hastaboton
deshabilitar TO. de parada
Deshabilitar Inyector- ~ MOTOR __ Hasta botdn
Cilindro 1 FN de parada




Modo de grafico de barras

Esto indica que los datos del sensor son como el formato de la grafica de barras.
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Tension Logica de la Bateria 120V (07
Voltaje de bateria después de 120V
encender el contacto s
Velocidad real del motor 0 RPM 27)
Meta de RPM de ralenti 820 RPM 07]
Voltaje de sefal del sensor de a
Presion del colector de admision 100.0 hPa EB
Voltaje de temperatura de agua 50V 25)
Temperatura del agua 398 'C EQ

] Temperatura de aire de ambiente -352 C
Voltaje de temperatura de
Samisin e sl 50V 07
Temperatura de admision de aire -398 C 27}
Temperatura del aceite de motor 38 °C
Nivel de combustible 100 % 07}
Presion del depasito de 400 hPa 57
Sensorde 02 Tipo binarlo PR R
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Modo de grafico

Esto indica que un dato del sensor seleccionado es como el formato del grafico.

< @& fo Test de actuacion o = ¢

B @

S&  Analisis de datos (5) Tiempo 00:00:02 = = Q

0 Tension Légica de la Bateria MAX: 120 >
120v

0 MIN:120 ]
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Modo de grafico: botén de funcién

Prueba de ondulaciones activada/desactivada
Cuando la funcion Prueba de ondulaciones estd encendida, el usuario puede
configurar un valor maximo/minimo de datos deseado y recibir una notificacion si el

valor del sensor sobrepasa o esta por debajo del valor estandar.

10 Voltaje de bateria después de encender el contacto

Velocidad real del motor = MAX: O >

Configure el valor arrastrando el

0RPM
MN:O ] cursor.
Meta de RPM de ralenti MAX: 820 bl
820 RPM
& Si silencia o el volumen e e
es bajo, es posible que no 0oV

escuche una alarma audible. g w00 o
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Prueba de ondulacién activada: rango de orificios activado
Si el rango de sujecién esta encendido, solo muestra los valores del sensor que

exceden o caen por debajo del valor estandar.
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Grupo/Grupo de usuarios

A través del botdon =4 en la esquina superior izquierda, el usuario puede utilizar la

funcion Grupo/Grupo de usuarios.
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de e la Bateria 120 V )
Malfunction |
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a después de v
er el contacto 120

del mator 0 RPM £ Absolute
ralenti 820 RPM B Mistvre
el sensor de 00V B 02 SENSOR
for de admision 100.0 hPa (E/5) Others
3 Power Steering
F N Pressure
} y 3
Test de actuacion i Shut Off Valve
Supply
Flementos S¢ PrUeba.  Condicion *  Duracion Resultado
P CONTAC .,  Hastabottn IR/ AR LEYY
TO de parada
Viivula de retencion  CONTAC ,,,  Hasta botén Turbo
del canister TO. de parada Variable Intake |
Relédelabombade  CONTAC .  Hastaboion Sensor (VIS) ‘
combustible TO. de parada 2
Vaivula de .. CONTAC _  Hastabotdn e
retencion del TO de parada
Control del ... CONTAC _ Hasta botdn C ‘e o E
motor del TO. de parada




Grupo

Forma un grupo

relevantes.

de elementos de datos de sensores para expresar solo

Grupo (42)
Todo

Air Conditioning
System

Air Temp

Lista de grupos ————————@ sersr

Managemen
AutoCruise
Control (ACC)
Barometric
Pressure

Battery Voltage

Brake System

Camshaft Position
(CMP)

Catalyst Aging
Clutch

Continuous .,
Variable

Cooling System
Crankshaft
Position (CKP)
Engine
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Valor

Lista de datos de

sensores

Presion del colector de admision

Voltaje de temperatura de agua

Temperatura del agua

Temperatura de aire de
ambiente

Voltaje de temperatura de

admision de aire

Temperatura de admision de

aire

Temperatura del aceite de

motor
Nivel de combustible

Presi6n del depsito de
combustible

Sensor de 02 Tioo binario
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Grupo de usuarios

datos

El usuario puede formar o editar un grupo de elementos de datos del sensor deseados.

1. En la pantalla Grupo de usuarios, seleccione los elementos de los datos del sensor

gue se agruparan.
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Petroleum

Local Interconnect
Network (LIN)

Malfunction
Indicator

Manifold
Absolute

Misfire
02 SENSOR
Others

Power Steering

Pressure
Regulator

Shut Off Valve
Supply
TPS/APS/ETC

Turbo

Variable Intake
Sensor (VIS)
Vehicle Speed
Sensor (VSS)
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2. Una vez realizada la seleccion de elementos, forme un grupo a través de "Anadir un

nuevo grupo".
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;r‘cw B Tension Logica de la Bateria 120
tem . . .
Voltaje de bateria después de Adding New Fixed List
Ale Tornp = 120
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Man:
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Con
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Pr
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SRAN Ay Voltaje de temperatura de 80
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st o ot :’e i del te di
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Crankshaft =
Position (CKP) f;:“‘;:"'s:";::'m“"’ de 400
Engine Sensor de 02 Tioo binario
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3. Se completa la formacion del grupo.
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Petroleum =

Nombre del sensor ~ ~  Valor
Local Interconnect

Network (LIN) B Velock
Malfunction

Indicator =
Manifold

Absolute |/}

00

3 00
(Regulador de presion de -

Misfire
02 SENSOR
Others

Power Steering

Pressure.
Regulator

Shut Off Valve
Supply

TPS / APS / ETC
Turbo

Variable Intake
Sensor (VIS)
Vehicle Speed
Sensor (VSS)
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Puede eliminar el grupo formado.

Il =

Puede cambiar el orden del grupo.




Buscar

Puede buscar los datos del sensor introduciendo una palabra de busqueda y pulsando Q

< @& fep Test de actuacion e

fo ®

& Pressure Regulator (3) Tiempo 000038 B = ma
Nombre del sensor *  Valor Unidad®  Unién
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Vincular

Puede comprobar la informacion del sensor de los elementos seleccionados pulsando Elo
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Grupo (42) lel sensor v Valor Unidad~  Unién ~ = Nombre del sensor v Valor Unidad*  Unién ~
1
Grupode fela Bateria 120V 25 B Velocidad rea ) 07)
usuario a despuss de
encender el contaclo 120 Vv = 50
Velocidad real del mator 0 RPM ] )
Meta de RPM de ralenti 820 RPM
Voltaje de serial del sensor de ooV
presion
Presion del colector de admision 1000 hPa
O
o oo
Informacién de datos 33 x
Test de actuacion \ Sircuito "A" del sensor de posicion del cigiieal
o Licein
Bementos 0SB, Concicgn + Duracén
CONT Hasta batan
Luz de check (MIL) b L,
Vaula de retencin  CONTAC | Hasta boton
del canister TO. de parada
Relédelabombade  CONTAC ,,  Hastabofen
combustivle T0. de parada
Valvula de ... CONTAC ,, Hastabotén
retencion del T0. de parada
Control del ... CONTAC ,,  Hastaboten
motor del T0. de parada
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Botones de funcion inferiores

@

Stop

Esta funcion recopila los valores de los datos del sensor durante un
cierto periodo de tiempo y detiene los valores de los datos del
sensor. Los botones "Iniciar" y "Parar” funcionan a la vez.

r. "

-}~
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Data Capture

Esto captura la pantalla de datos del sensor.

G Esto inicializa los valores de datos del sensor recopilados y los
Clear Data | 'ecopila.
Esto solo muestra los valores del sensor de los elementos de datos
=8 del sensor, que se han seleccionado segun las necesidades.
Selective Display Los valores completos de los datos del sensor se muestran cuando

la funcidn de salida fija esta desactivada.

i

Recorded Data

Esta funcion analiza el archivo de datos del sensor guardado.
Esto esta vinculado a la funcién de analisis de datos guardados.
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Control de pantalla

1. Puede extender o doblar la pantalla arrastrando el botén ij hacia arriba o hacia
abajo.
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o) pusantosniin

Crankshaft Posien Soneer (cxPs)
Informacion de datos X

seneral Descripton

Zircuito "A" del sensor de posicion del ciglienal

he Crankshaft Position Sensor 15 8 hall effect type sensor that generstes voltsge using o sensor

ind 3 target wheel mounted on shaft. there are S8 siots in the target wheel where

mponent Locstion hian the others. When the skt in the wheel alkgns with the sensor. the semsor vollage outputs kow When i
netal (1ooth) in the whee! abgns with the sensor the sensor voltage outputs high. During one crankshaft

otston there are 58 rectangular mignais and one longer tignai. The PCM calculates engine RPM by using

b wer0r 8 sxgrial and cnirots the impection dhuration and the gretion Laming. Usng the sgnal dfference.

suted by the knger +iot the UM entifes wheh crinder m at top dead certer

1TC Descrption

e PCM wets DTC PO3IS when the sumber of crankshaft teeth during one revolution i Incormeet of
£ankhaft ssgnal 16 Messing whiks camehaft sagnal s detected

JTC Detecting Condition

Rem ODetecting Conditon Possible Cause
OTC Strategy - Signal Plausibity Monitoring 1-Poor Connector
Test de actuacion Test de actuacion | wi

2. Puede maximizar/minimizar los elementos en el modo de grafico.
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