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Diagndstico experto: analisis de datos

Esta funcién permite que varios tipos de modulos de control montados en
el vehiculo confirmen los valores de los parametros que controlan la

entrada de senal del sensor y el movimiento de los actuadores a través de

la comunicacion del vehiculo.
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Modo
Esta es una descripcion del modo de indicacion de datos del sensor.
Modo de prueba =

Esto indica que los datos del sensor estan en formato de texto.

< & (5 Andlisis de datos o = ¢
o @
SE  Analisis de datos (139) Tiempo 00:00:02 E = m Q
Nombre del sensor ~ *  Valor Unidad*  Unidn ~
[[] Tension Logica de la Bateria 120 ¥ 07
CRSImmaAeS oy
Velocidad real del mofor 0 RPM 55
[ Meta de RPM de ralenti 820 RPM B
Voltaje de sefial del sensor de 00V o)
presidn
Presién del colector de admisitn 100.0 hPa 2]
Voltaje de temperatura de agua 50V 27
Temperatura del agua -33.8 'C 27
| Temperatura de aire oe ambiente -352 '€
0 e e sov %
Temperatura de admision de aire 398 'C 57)
Temperatura del aceite de motor 172°¢C
Nivel de combustible 100 % 55
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Captura de
Detenar - Eliminar dato Jatos

Modo de grafico de barras =

Esto indica que los datos del sensor estan en formato de grafica de barras.

< @ (&  Analisis dedatos & [ i ‘
o @

Z&  Anilisis de datos (139) Tiempa00:00:09 = B m Q
Nombro del sensor v valor Unidad*  Unién ~

Tensién Logka de la Bateria 120V EB
Voltaje de baterla despues de 120 V
encender el contacto X
Velocidad real del mator 0 RPM 55
Meta de RPM de ralenti 820 RPM 2
Voltaje de senal del sensor de &

| orestori 00 V 25
Presion del colector de admisicn 100.0 hPa EB
Voltaje de temperatura de agua 50 V D
Temperatura del agua 398 'C B
Temperatura de aire de ambiente 352 'C
Voltaje de temperatura de v Q
admisicn de aire. 50 o)
Tomperatura de admision de alre -398 € ED
Temnperatura del aceile de motor 172 'C
Nivel de combustible 100 % 87}
Presion del depdsito de y &

ey 40,0 hPa [c7) ‘
Sensor de 02 Tipo binarlo =
post-cataizador Bioque 04V L0
Sansor de 02 Tipo lineal -
ore-catalizador Bloaue 1 20V 85
@ ol O = o




Modo de grafico Uil

Esto indica que un dato del sensor seleccionado esta en formato de grafico.

<« @ & Analisis de datos [ W
b @
B Analisis de datos (5) liempo 00:00:02 o m Q
50 Tensién Légica de | Bateria MAX. 120 »
120V
. M 120 i}
50 Voltaje de bateria después de encender ol contacto MAX. 120
120V
8 MIN:120 i]
Velocidad real del mator T
0RPM
MIN:O (]
50 Meta de RPM de ralent MAX,: 820
820 RPM
MIN: 820 n
Voltaje de seial del sensor de presk MAX: 0.0 »
ooV
. umaoo i]

Modo de grafico: botones de funcién

Prueba de ondulaciones activada/desactivada
Cuando la funcion Prueba de ondulaciones esta encendida, el usuario puede
configurar un valor maximo/minimo de datos deseado y recibir una notificacion si el

valor del sensor sobrepasa o esta por debajo del valor estandar.

<« @ (5 Anilisis de datos (€

b &
SE  Analisls de datos (5) Tiempo 00:00:02 ;mq
0 Tension Lagica de la Bateria

120V

o MIN: 120
»0 Voltaje de bateria después de ancender el cantacto MAX: 120
12.0v
. w20 s | Configure el valor arrastrando el
. A . 00 Velocidad real del motor MAX: 0 »
ASl esta configurado como — cursor.
silenciado o con volumen bajo, w0 o
50 Mata de RPM de ralenti MAX: 820 >
es posible que no se escuche e
el sonido de la alarma. it ]
Voltaje de senal del sensor de presion MAX: 0.0 >
o.ov
MIN: 0.0 i ]

il i




Prueba de ondulacién activada: rango de orificios activado
Si el rango de sujecidon esta encendido, solo muestra los valores del sensor que

exceden o caen por debajo del valor estandar.

< @ Andlisis de datos

o @
Tiempo 00:00:02 = ZQ ‘

£ Andlisis de datos (5)

w0 Tensién Logica de la Dateris MAK: 120 »
120V
. MIN: 120 ]
5T Voltaje de hateria despues de encender ol contacto WAX: 120 >
120v
0 MIN: 120 o
X0 Velocidad real el motor R >
O0RPM
MN:O 1]
%0 Wietn de PM de ralenti AT |
820 RPM
MIN: 820 n
0 Voltaje 06 sohal del soncor 9 presién Ty » ‘
o.o0v
2 MM D0 (i}
c O ,mﬁ

Grupo/Grupo de usuarios

A través del botén =& en la esquina superior izquierda, el usuario puede utilizar la

funcion Grupo/Grupo de usuarios.

<« @ & f o ¢ < Andlisis de datos (% 3 i |

B @

Anlisis de datos @ (4

S&_ Andlisis de datos (139) Tiempo 00:00:02 R = m Q SE Analisis de dafbs (139) tiempa 00:00:06 [l = m Q
Mombre del sensor  *  Valor Unidad™  Union * Grupo (42) Isonsor ¥ Valor Unidad¥  Union
nsion Logica de la Bateria 2oV 7] Grupo de b la Bateria 120 65
itaje drnﬁ:;:;spmadr 120 v usuario 2
del motor 0 RPM 2] 0 27}
ralenti 820 RPM ey 820 (67)
jel sensor de 00 v = :tnfr sefal del sensor de B
lor de admisidn 100.0 hPa 27 Presion del colector de admision 100.0 hPa 27} l
peratura de agua 50 V 55} Voltaje de tomparatura de agua 50V ED
del agua -39.8 C 27} Temperatura del agua 398 'C B
Temperatura de aire de amblente 352 C Temperatura de aire de ambiente -352 'C
ot g fempernea de sov % Loy s0v S
Temparatura de admision de aire 398 C =7) Temperatura de admision de aire 398 'C EQ
Temperatura del aceite de mator 172 °C Temperatura del acere de motor 172 'C
Nivel de combustible 100 % 27 Nivel de combustible 100 % D
e wows B e worws BB
ot <orzador Bonn 0av £ et Al Lo 0av @
Sentor de OU T Inee = pripssbebirl e 20V 3
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Grupo
Forma un grupo de elementos de datos de sensores para expresar solo datos

relevantes.

< @ & Anlisis de datos o
fo &
Grupo (42) x
Todo Nombre del sensor v Valor

grgmdmwug Tension Logica de la Bateria 120 Lista de datos de sensores

Voltaje de baleria después de

Air Temp encender el contacto
Lista de grupos —_— renater [ Velocidad real del motar 0 agrupados
Managemen
Auto-Cruise [ Meta de RPM de ralenti 820
Costral (IO Voltaje de sefial del sensor de &8
Barometric presion
Pressure
Presion del calactor de admision 100.0
Battery Voltage
] Voitaje de femperatura de agua 5.0
Brake System
T tura del -39
Conihah Foamon lemperatura del agua 398
(cmP) Temperatura de aire de 352
‘ ambiente 2
Coatalyst Aging Voltaje de temperatura de 50
' admision de aire
Clutch Temperatura de admision de 208
~ aire
Continuous | - L
Verlable - :‘ag:g:ra'ma del aceite de 2
CooMg Syt [T] Nivel de combustible 100
Crankshaft Presion del depsito de
Position (CKF) ' combustible ®a
Engine Sensor de 02 Tipo binario ,, oa
Coolant post-catalizador Bloque
EngineOil [ Sensorde 02 Tipo lineal ., 20
Temverature ore-catalizador Bloaue 1 .
o
G o 3]
Det: = 25y Eliminar datos Datos arabad

Grupo de usuarios
El usuario puede formar o editar los grupos de elementos de datos del sensor deseados.
1. En la pantalla Grupo de usuarios, seleccione los elementos de los datos del sensor

que se agruparan.

< @& & Anélisis de datos s o i < @& (B Anélisis de datos s @« i
fo &
Grupo (42) X Grupo (42)
Todo Nombre delsensor ~ *  Valor Todo Nombre del sensor Valor
Arr Condttioning [] Tensién | 6gica de a Bateria 12.0| Ar Condtioning B Tension | 6gica de la Bateria 120
System System -
Voltaje de baterfa después de Voltaje de baterfa después de
At Tamp L] encender el contacto 120 At Tamp B . cender ef contacto 120
Alterniator [] Velocidad real del motor 0 Altornator ., B Velocidad real del motor 0
Managemen Managemen
Auto-Cruise [_] Meta de RPM de ralenti 820 Auto-Cruise B Meta de RPM de ralenti 820
A A sy
Control (ACC) (] Vola de sefal del snsor de 20 DOkt ARC) Voliaye de sefal del sensor de ‘
Baromelic presidn ! Baromeliic odadion 00
Pressure Pressure
[] Presion del colector de agmision  100.0 Presion del colector de admision  100.0)
Battery Voltage Battery Voltage
[] Voltaje de tamperatura de agua 50 [7] Voltaje da tamperatura de agua 5.0
Broke System Broke System
0 T 08 —_—
i emperatura del agua e e e eraturD G agun
(cMP) (-] Temperatura de aire de o (cMP) Temperatura de aire de 8
! ambiente L ambiente 252
Catalyst Aging [ Voltaje de tamperatura de o Cotalyst Aging Voltaje de temperatura de 5
admision de alre admision de aire 0
Clutch [] Temperaturs de admision de 08 Clutch Temperatura de admision de 308
are are -
Continuous Continuous
Variaie "™ [] Temperatura del aceite de 172 Ve ™ Temperatura del aceite de =
motor mator
Cooling System [7] Nivel de combustibie 100 Sockyg Symem Nivel de combustible 100
Crankshaft Presion del deposito de Crankshaft Presion del depdsilo de
Position (CKP) L] combustivie 4«0 Position (CKP) Pl i p
Engine (-] Sensor de 02 Tipo binarko ., o Engine Sensor de O2 Tipo binario
Coolant post-catalizador Bloque Coolant post-catalizador Blocjue 04
EngneOil .. (7] Sensor de 02 Tipo ineal 48 EngneOll ., Sensor da 02 Tipo lineal ., 5
Temoerature ore-catalizador Blooue | Temoerature tvameatalizactar Rinme | 2
® w O =3 ) ® i 'S} 3 ®m
aptura JANTACION ¥ Captura di JAITACIO X




2. Una vez realizada la seleccion de elementos, forme un grupo a través de "Anadir un

nuevo grupo".

< @ &

Grupo (42)

Clutch

Continuous
Varlable

Cooling Systom
Crankshaft
Position (CKP)

Engne
Coolam

Engine 01l
Temoernture

®

etane

Analisis de datos (e

( Nombre del sensor o

B Tension | dgica de |a Rateria

B Voltaje de bateria después de
encender e contacto

B velocidad real del motor

Meta de RPM de ralenti

Valor

120

120

Adicién de nueva lista fija

To¢ favor. Mroduzcs el nombre del orupo ¢e usurion

820

Vollaje de sefial del sensor de
esion

resion del colector de admision
/oltaja de tamperatura de agua

Temperatura del agua
Temperatura de aire de

ambiente
| Voltaje da temperatura de
admision de al
[] Temperatura de admision de
" are
(7] Temperatura del aceite de
motor

[ Nivel da combustibla

[ 7] Presion del deposilo de
combustible

[ Sensor de 02 Tipo binario
post-catalizador Blocue

[ Sensor de 02 Tipo lineal

tvomcatalivadar Rlamw 1 "

0.0|

1000

398
=352
50
398

172

100

3. Se completa la formacion del grupo.

< @ G4

Grupo (42)
Todo

Ar Conditioning
System

Air Tomp
Alternator
Managemen
Auto-Cruise
Control (ACC)
Baromelric
Pressure

Battery Voltage

Broke System
Camshaft Position
(cmP)

Catalyst Aging

Clutch

Continuous
Variable

Cooling Systern
Crankshaft
Position (CKP)
Engine
Coolant

Engne 01l
Temoeroture

®

Doton

e

Analisis de datos (e

X
Nombre del sensor v Valor
| Tension | 6gica de la Bateria 120
| Voltaje de bateria después de 120
encender el contacto 8
] Velocidad real del motor 0
| Meta de RPM de ralenti 820
[ Voltaje de seflal del sensor de 00
! presion g
| Presion dei colector de admision 100.0
[[] Voltaje de temperatura de agua 50
| Temperatura del agua 398
(] Temperatura de aire de 352
ambiente
Voltaje de tamperatura de 50
admision de alre
| Temperatura de admision de 298
e
Temperatura del aceite de
172
motor
Nivel de combustibie 100
Presion del depdsito de
! combustible 400
Sensor de 02 Tipo binarlo 04
' post-catalizador Bloque
Sensor de 02 Tipo lineal | 20

pre-catalizador Blooue 1

O £

Captura d Visualizacion

Fliminar datos

Puede eliminar el grupo formado.

Il =

Puede cambiar el orden del grupo.




Buscar

Puede buscar los datos del sensor introduciendo una palabra de busqueda y pulsando

Vincular

Puede comprobar la informacion del sensor de los elementos seleccionados pulsando

Conlinuous Variable Valve

Analisis de datos

T 00:00:22

Timing (CVVT) (10) oo
Nombredelsensor ~ ~  Valor  Unidad~

B Velocidad real del mator o
Contralador de IVVT activado

B mision OFF

[} PASSIVE
Posicion actual del arbol de levas

B . somision - Bloque 1 Lk
Controladar de IVV 1 acivado - e
Escape (Opcional)

1 Posicién actual del drbol de levas .

" de escape - Bloque 1 (Opcional) 120 ‘CRK

— Contral del punta da ajusta . P

' de la posicien del arbol de 1271 "CRK
Control del punto de ajuste nal:
de la posicion del srbol de 1120 "CRK
Retencidn de ancho de impulsos 17 %
OCV - CVVT de admisién
Refencidn de ancho de . 137 %

impulsos OCV - CVVT de

B

Visualizacion

< @ &

Continuous Variable Valve
Timing (CVVT) (10)

Analisis de datos

Tiempo 000038 B = m Q

< @& Andlisis de datos e =
& &
== Conlinuous Variable Valve =y T
= ing AT G0} Tiempo 000022 [B] = m Q
Nombre del sensor ¥ Valor Unidad*  Union ¥

Velocidad real del motor o 27

Controlador de IVVT activado - o
B Samision o EC)
Estado de CVVT PASSIVE

g Posicion actual del arbol de levas )

do admision - Bloque 1 1271

Controlador de IVWWT activado - .

5 OFF

scape (Opcional)

Posicion actual del &rbol de levas P

de escape - Blogue 1 (Opcional) 1120 "CRK

Control del punto de ajuste . p

de la posicion del arbol de 1271 "CRK

Control del punto de ajuste ,, . P

de la posicion del arbol de 1120 "CRK

Retencion de ancho de impulsos 137 %

QCV - CVVT de admisién

Retencion de ancho de S—

impulsos OCV - CVVT de

Nombre del sensor ¥ Valor Unidad™  Union ¥
Velocidad real del motor 0 27
Controlador da IVVT activado - =1 8
Admision Xk 0]
B Estado de CVVT PASSIVE 27
| Posicion actual del arbol de levas
B e acmision - Blogue 1 e )
Controlador de IVVT activado i .
Escape (Opcional) OFF B |
Posicion actual del arbol de levas 12,0 "CRK B

de escape - Bloque 1 (Opcional)

Detener Capie % Eliminar datos ¥ 57 Datos grabad
Informacién de datos 10 X%

Circuito del solenoide de control de la vélvula de admisién bajo
bloque 1)

Jompanent Location

Efo



Arreglo y cambio de unidad
Puede organizar los elementos pulsando el nombre del sensor y cambiar la unidad
pulsando la unidad.

Pulse ‘ en la esquina inferior derecha de cada titulo.

< @& (& Anélisis de datos e =
fo @

= Conlinuous Variable Valve S 3 -
& Timing (CWT) (10) Tempo 00:00:07 [ = am Q

Nombre del sensor > Valor Unidad*  Union ¥

Retencion deanchode . s -
impulsos OCV - CVVT de g @

Botones de funcidn inferiores

@ Esta funcién recopila los valores de los datos del sensor durante un
cierto periodo de tiempo y detiene los valores de los datos del
Stop sensor. Los botones "Iniciar" y "Parar" funcionan a la vez.
r. "
+
b Esto captura la pantalla de datos del sensor.

Data Capture

O Esto inicializa los valores de datos del sensor recopilados y los
Clear Data recopila.

Esto solo muestra los valores del sensor de los elementos de datos
Eé del sensor, que se han seleccionado segun las necesidades.

SelecTivevDisplay Los valores completos de los datos del sensor se muestran cuando
la funcién de salida fija esta desactivada.

@ Esta funcion analiza el archivo de datos del sensor guardado.
Recorded Data | ESto esta vinculado a la funcion de analisis de datos guardados.




Control de pantalla

1. Puede extender o doblar la pantalla arrastrando el botén 1] hacia arriba o hacia
abajo.

< @& fa Anilisis de datos e = ¢ ‘ < @& @ Andlisis de datos o o i ‘
B @ fo ®

g Continuous Variable Valve 10, 00,0038 B = w Q

=¥ Timing (CVVT) (10) Informacion de datos a3 X
Nombre dei sensor - Valor Unidad™  Union ¥ Zircuito del solenoide de control de la vélvula de admision bajo
blogue 1)
Velocidad real del motor 0 57}
wy Controlador da IVVT activado - - FeNot Lot
B Ldmision OFF L0
B estadadeCwVT PASSIVE 27}
w3 Posicion actual del arbol de levas
. de admisién - Blogue 1 27 Ea ‘
Conlrolador de IVVT activado b B
Escape (Opcional) OFF @ |
Posicién actual del arbol de levas ¢ &
de escape - Bloque 1 (Opcional) 1120 "CRK L6
Detener - liminar da Datos grabads ‘
O Conwol Valve (OCV) - Intake
|
Informacién de datos 30 X ‘ et Description

Zircuito del solenoide de control de la véalvula de ad
blogue 1)

‘ompatent Lo ation

S0 et DTG PODZS 1 the PGM deticts that the ok velve control sosenold contrel crcut is shorted fo
wound

© Detecting Conditon

tem

01C Stistvgy

Enabla Condiona " Ta

2. Puede maximizar/minimizar los elementos en el modo de grafico.

< @& fo Test de actuacion e =
fo @
S Andlisis de datos (5) Tempo 000002 = = [l Q
0 Tensién Légica de la Baterfa MAX: 120 >
120V
0 MIN: 120,
10 Voltaje de bateria después de encender el contacto MAX: 100

120V
3 20 6 Aumentar
00 Velocidad real del motor N AX:0
el zoom

MIN: O
350 Meta de RPM de ralent! WA 520

M 820
o Voltaje de sefial del sensor de presién W oo
2 MIN:

Disminuir

Test de actuacion

el zoom



