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Experten-Diagnose — Datenanalyse

Diese Funktion aktiviert verschiedene Arten von Steuerungsmodulen, die
am Fahrzeug angebracht sind, um jene Parameterwerte zu bestdatigen, die
den Input des Sensorsignals und die Antriebsbewegungen mittels
Fahrzeugkommunikation steuern.
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Modus

Dies ist eine Beschreibung des Modus zur Anzeige von Sensordaten.

Textmodus =

Hierbei werden die Sensordaten im Textformat angezeigt.
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Balkendiagrammmodus =

Hierbei werden die Sensordaten im Balkendiagrammformat angezeigt.
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Diagrammmodus Wil

Hierbei werden die ausgewdhlten Sensordaten im Diagrammformat angezeigt.
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Diagrammmodus - Funktionstasten

Ritteltest An/Aus
Bei EINGESCHALTETER Ritteltestfunktion

kann der Benutzer den Maximal-

/Mindestwert fiir die gewiinschten Daten einstellen und eine Benachrichtigung

erhalten, sofern der Sensorwert den Standardwert (iber- oder unterschreitet.



&Sofern der Alarm stumm
oder leiser geschaltet ist,
kdnnte es sein, dass Sie ihn
mdglicherweise nicht héren
werden.
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Riitteltest AN - ,, Reichweite halten“ AN

Sofern die Funktion , Reichweite halten“

Stellen Sie den Wert ein, indem
Sie den Cursor ziehen.

EINGESCHALTET ist, werden nur jene

Sensorwerte angezeigt, die den Standardwert (iber- oder unterschreiten.
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Gruppe/Benutzergruppe

Mittels =4 -Schaltfliche im linken oberen Eck, kann der Benutzer die Funktion
. Gruppe/Benutzergruppe” verwenden.

< @& f4 Datenanalyse ORI < @ (e Datenanalyse [CORROIEE
e @
2 Datenanalyse (183) zer00000: B SE Datenanalys] 183) wooooer = m Q
Sensor-Bezekchnung L, wen e | Unclp P— e ssichrung L W Gt | Lkt
atterle - Spannungslogik n v E% ngslogi 237 v (2]
atierlespannung nach Zandun 737 v Beruzaranpps L e zonaime v
EENS0rSPANNLNG 500 V EB pancung 500 V R
r Spannung 500 V 27 Wassartamperatur Spannung 500 V 27
atur Spannung 500 V 2] Ansaughatiiomperatur Spannung 500 V =)
o oston 047V & e oy 0400 e
choeschanetOption el L) ks 0447 V B
sselclapoeninkel 1y oBs V B f';ﬁ.l,.’.\;) Drcrssedtlappenwio 1e osis V (=7}
osselclapoennks (0 aan v 27 :f:,'?:m;) asseldappenwiniel (Cr aan v 2}
- sensorwinkel 1 - 4995 V Qé E;o!::l’:;vxm:ﬂulwnldl - 4995 V E(ﬁ
Throttle Posiflon Sensor Angie 2-Voltage 0.000 V 2] Throttie Position Sensor Angle 2-Voltage 0.000 V ER
e L oK - o v
53-Barteriespannung 18207 V Natpass-Hatlerespannung 18.208 V
Tatsichiiche Motordrehzan 0 RPM Tarsdchiche Moo drehzand o RPM 2]
Sol-Drehzah! im Leedaut 1200 RPM Soil-Drenzahi im Leedaut 1200 RPM
Ansaugleitungsoruck MAP) 1265.0 1Pa % Aasauglentungsdnuck (MAP) 12650 hPa o0
Barometrischer Druck 1010 tPa Baramatrscher Druck 1000 W
A/C-Druck 0 ta B ANC-Druck o hPa 127}
Servolenkurg Druck 69500 ha Servolenkung-Druck 69500 hPa
® K] '8, =3 C E




Gruppe

Es wird eine Gruppe aus Sensordatenpunkten erstellt, sodass nur relevante Daten

angezeigt werden.
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Der Benutzer kann Gruppen mit gewiinschten Sensordatenpunkten erstellen oder

bearbeiten.

1. Wahlen Sie auf dem Bildschirm , Benutzergruppe® jene Sensordaten aus, die

gruppiert werden sollen.
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2. Sobald Sie eine Auswahl an Datenpunkten getroffen haben, erstellen Sie eine
Gruppe, indem Sie auf , Eine neue Gruppe hinzufiigen* klicken.
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3. Die Gruppenerstellung ist abgeschlossen.
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Sie kdnnen die erstellte Gruppe I6schen.

Sie kdnnen die Gruppenreihenfolge andern.
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Sie kénnen die Sensordaten durchsuchen, indem Sie ein Suchwort eingeben und
beriihren.
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[} Eingebaue Wegfahesparra ON
[} Eingebautes SMARTRA2 OFF -
[} Eingebautes SMARTRA3 OFF -
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Verkniipfen
Sie kdnnen die Sensorinformationen der ausgewdahlten Punkte iiberpriifen, indem Sie

sie [ berthren.
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Anordnung und Anderung der Einheit



Sie kénnen die Punkte anordnen, indem Sie den Sensornamen beriihren und die Einheit

durch das Beriihren selbiger @ndern.
Beriihren Sie 4 im rechten unteren Eck eines jeden Titels.
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Untere Funktionstasten

@ Diese Funktion sammelt Sensordatenwerte Uber einen bestimmten
Zeitraum und halt die Sensordatenwerte an. Die ,Start“- und ,Stopp*“-
Beenden Tasten funktionieren abwechselnd.
vt Hierdurch wird der Bildschirm ,Sensordaten” erfasst.
Datenerfassung
O Hierdurch werden die gesammelten Sensordatenwerte initiiert und

Daten Idschen erneut gesammelt.

Hierdurch werden nur jene Sensorwerte der Sensordatenpunkte
|§_§| angezeigt, welche nach Bedarf ausgewahlt wurden.
Die gesamten Sensordatenwerte werden angezeigt, wenn die

Selektive Anzeige : ]
Funktion ,Festgelegter Output® ausgeschaltet ist.

E Diese Funktion analysiert die gespeicherte Sensordatei.
AufgeDzinchne’re Dies ist mit der Funktion ,Gespeicherte Datenanalyse* verkniipft.
aren

Bildschirmsteuerung
1. Sie kénnen den Bildschirm erweitern oder zusammenklappen, indem Sie die 1] -



Schaltflache auf- und abwarts bewegen.
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2. Sie kénnen die Punkte im Diagrammmodus maximieren/minimieren.
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