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Diagndstico de especialista — Analise de MultiDados

Esta fungcao € semelhante ao Diagndstico de Dados do Sensor, que suporta
a analise de cada item do sensor de varios controladores montados no
veiculo em uma unica tela ao mesmo tempo.

* Ele s6 suporta médulos que suportam protocolo de comunicagao CAN.
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Selecao do Iltem de Dados do Sensor

Selecione um item de dados do sensor para analisar.

Selecione itens para cada sistema para analisar.
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Modo

Esta secao descreve o modo de indicagao de dados do sensor.

Modo de Texto =
Indica os dados do sensor em formato de texto.
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Modo Grafico de Barras ="

Indica os dados do sensor no formato de grafico de barras.
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Modo grafico amn

Indica os dados do sensor selecionado no formato de grafico.

Grupo de usuario

E possivel usar a fungdo Grupo de

esquerdo da tela.
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1. Depois de inserir a fungdo Grupo de Usuario, selecione os itens de dados do sensor

a serem agrupados.
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2. Uma vez que a selecao de itens for concluida, crie um grupo através de “Adicionar

um novo grupo”.

< @ (<4  Andlise de varios dados ¢

Grupo de usudrios

+ Adicionar novo

®

o
fo @
X

() Sistema
[ ) (e
B | evome
B | enoine

Mome do sansor

298 Anguio 1
do sensor de

349 Anguo do .,

Acslerador

350 Anguio o ...

calerador

Valor

000

00

00

0.000

0.000

| encine
] Jencing
Jencine
| Jencine

| encine

ecalha de Dados

351 Sensor de
Posicao do

352 Sensarde  ,,,

Posicio do

353 Angula 1
do sensor de
354 Thvottie

Position Sensor

678 Sensar da .,

Posicio do
679 Angulo 2
do sensor de

689 Angulo do .

Acelerador
690 Anguio |
do sensor de
691 Sensor de
Pomicao do

692 Sensor de .,

Posicio do

800.000
800.000
0.000
0.000
00

00

Adicionando nova lista fixa

Foe fawvor, Insira 6 nome do grupo de uscéeios.

S ’




3. A criagao do grupo foi concluida.
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E possivel excluir um grupo criado.

e

E possivel alterar a ordem do grupo.




Pesquisa
Depois de inserir uma palavra de pesquisa, toque em Q e & possivel pesquisar os

dados do sensor.
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Jencine fotioniinds 800.000
353 Angulo 1 do serisor de posicio v
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Arranjo, mudancga de unidade
E possivel organizar itens tocando nos nomes dos sensores e alterar a unidade tocando
na unidade.

Toque em ‘ no canto superior direito de cada titulo.
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Botdes de Fungéo Inferior

o =

Ecra selectivo

Mostra apenas os valores do sensor dos itens de dados do sensor,
que foram selecionados com base nas necessidades.
Todos os valores de dados do sensor sdo mostrados quando a

funcao Saida Fixa é desligada.

£
Teste de
Acionamento

E possivel verificar a mudanca nos dados do sensor acionando o
atuador com forca através do Modulo de Controle.

Selecione um sistema para executar a condugao for¢ada.

O

Limpar dados

Inicializa os valores de dados do sensor coletados e os recupera.

@

Parar

Esta funcdo coleta valores de dados do sensor durante um
determinado periodo de tempo e interrompe os valores de dados do

sensor. Os botdes “Iniciar’ e “Parar” operam alternadamente.
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Dados registados

Esta fungdo analisa o arquivo de dados do sensor salvo.

Esta vinculado a funcao Analise de dados salvos.




Controle de tela

1. Vocé pode espalhar ou dobrar a tela arrastando o botao 1:1 para cima ou para
baixo.
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2. Vocé pode maximizar/minimizar os itens no Modo grafico.

< @ @ Andlisedeviriosdados B o

o @
& Andlise de vérios dados (4) remooponoo = = @
DOENGINE - 298 Angulo 1 do sensor de posigio do acelerador - T.. WX 5,00

0 MN: 0.00
o ENGINE - 299 Abertura do Acelerador WA 1000
Aumentar
Zoom
o N 1000
LOENGINE - 300 Angulo do Acelerader Adaptade para Ralenti MAX: 100.0

0
PERGINE - 349 Angulo do Acelerador Adaptado para Ralent (S1)

000

Diminuir

Zoom



