GOS-SNVART =SiT

Experten-Diagnose — Messung

Diese Funktion macht sich das VMI-Vorhersagemodul zu Nutze, um die
tatsachliche Wellenform des Sensors und des Antriebs zu messen.
AulSerdem bedient sie sich der Simulationsfunktion, um eine Diagnose
beim Fahrzeug durchzufiihren,
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Die Rolle von Sonden

Es handelt sich um ein Gerat, das Anderungen der elektrischen Signale in Diagrammen
anzeigt, hauptsachlich Anderungen der Signale im Laufe der Zeit.

Um das Signal zu messen, benétigen Sie einen Sondenanschluss und einen
Masseanschluss.

Die Sonde enthilt eine Erdungsklemme, die an die Masse des zu priifenden
Stromkreises angeschlossen werden kann.

Verbinden Sie wihrend des Gebrauchs einfach die Erdungsklemme mit dem
Erdungsanschluss des Stromkreises und bertihren Sie dann die Sondensonde mit dem

Testpunkt.

Name des Teils Erklirung

Es handelt sich um eine Basissonde und wird fiir 2
Kanile (Singlemode) oder 4 Kanaile (Differentialmode)
verwendet. (Empfohlen bei Verwendung von 4 Kanilen)

% Zur Messung konnen sowohl Oszilloskope als auch

Multimeter verwendet werden
CABLE SCOPE
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CABLE SCOPE(GND)

Eine Seite des Sondenkabels wird verwendet, um die
Masse zu halten, und die andere Seite wird verwendet,
um das Signal in 2 Kanalen zu halten (Singlemode)
Prazise Wellenformen kénnen mit einem speziellen
Oszilloskopkabel (GND) gemessen werden.

% Dieses Kabel kann nur fiir Oszilloskopmessungen
verwendet werden.

Sonden-Set

Austauschbarer Sondenstab (Schraubverbindung)
= Waihlen Sie Stangen mit Durchmessern von 0,6,
0,8 und 1,0 m zum Kombinieren
= Komponenten
(Sonde/Stange/Aufbewahrungskoffer/Treiber)

[Wie man beitritt]

"Nachdem Sie es in der Reihenfolge des Bildes
zusammengebaut haben, drehen Sie es mit einem
Schraubendreher

Ziehen Sie es bitte fest." (1 > 4)
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Stromkabelanschluss

VMI macht sich die Fahrzeugbatterie als Stromquelle zu Nutze.

Verwenden Sie das VMI-Batteriekabel, um das rote Kabelende an die (+)-Seite der
Batterieklemme anzuschlieen, wihrend das schwarze Ende an die (-)-Seite
angeschlossen wird.

Das VMI-Batteriekabel besitzt eine Isolierung zur Vermeidung von Kurzschliissen, wenn
es an das Fahrzeug angeschlossen wird. Zwecks Benutzerfreundlichkeit besitzt jeder
Clip ein Loch zum Einsetzen der Kanalsonde.

A Vorsicht

Seien Sie beim Anschluss des Stromkabels vorsichtig, um die Batteriepolaritat nicht zu
verandern.



USB-Kabelanschluss
Um das VMI mit dem Tablet zu verbinden, sind — wie unten angefiihrt — USB- und

OTG-Kabel erforderlich.
* VM| unterstiitzt keinerlei kabellose Kommunikation.

e

A Vorsicht

Verwenden Sie keine anderen USB-Kabel als das von GIT bereitgestellte
(P/Nr.G1XDDCAO0O07). Die USB-Verbindung konnte instabil werden.

VMI-Platzierung und VorsichtsmalRnahmen
v' Platzieren oder hiangen Sie den VMI-Hauptkérper nicht nahe einer Gliihbirne.

v Uberpriifen Sie beim Anschluss der Kanalsonde an den VMI-Hauptkérper, den
Schliissel- und Einfiige-Ort.

v' Um das USB-Kabel zu entfernen, driicken Sie ,USB-Registerkarte auf VMI-
Hauptkérper sperren® und ziehen Sie an dem USB-Kabel, um es zu entfernen.

v Vergewissern Sie sich bei der Durchfiihrung der Messung, dass die Kabel - wie USB-
Kabel, das Gleichstromkabel und die Kanalsonde - keine Stérung in Bezug auf den
Fahrzeugantrieb (Liftung, Keilriemen, etc.) verursachen.

v Verwenden Sie keine 110V- oder 220V-Wechselstromspannung fiir den VMI-
Hauptkorper. Es kénnte zu ernsthaften Schaden an dem VMI fithren.

v" Bej der Verwendung eines Oszilloskops, sollte die Stromversorgung des VMIs

mithilfe der Fahrzeugbatterie erfolgen.



Allgemeine Spezifikation

Artikel

Spezifikation

FPGA (Englisch)

Intel 400 MHz (154)

MCU STM32H743 480 MHz

ADC T 12Bit

DMM (Englisch) Cyrystek

USB Hohe Geschwindigkeit 480Mbit/s

SDRAM (Englisch)

256Mbit

Oszilloskop

Artikel

Spezifikation

Eingabe des Sondenkanals

Einseitig und differenziell

Universelle Kanalmessspannung

-1.000 ~ +1.000 V (&)

Messung des Stromkanals

-1.000 ~ +1.000 A

Zersetzungsfahigkeit 12 Bit
Spezifikation (Bemusterung) 80 Ms/s
Multimeter

Artikel Spezifikation
Spannungsmessung -1.000~ +1.000V

Widerstandsmessung

0,1 Ohm ~ 10 MOhm

Frequenzmessung 1Hz ~ 100kHz
Simulation

Artikel Spezifikation
Messung des Spannungskanals |0 ~ 5V
Impulsmessung 1,0 Hz - 999 Hz
Messung von Aktuatoren 1,0 Hz - 999 Hz

Funktionseinfithrung
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Spannung Widerstand
) 4
Hz % o
Frequenz Tast. (%) Impulsbreite (ms)
Ve Hz = ng
Spannungsausgabe Impulsausgabe Betriebszyklusausgabe

¢ Anleitung zur VMI-Verbindung

r._._ .

Verbinden Sie Tabiet und VMI, wie oben dargestelit.




Oszilloskop

Die Oszilloskopfunktion bedient sich insgesamt 4 Kanilen. Sowohl ein 2-Kanal-
(Erdungstrennung) als auch ein 4-Kanalmodus (gemeinsame Erdung) kénnen
verwendet werden. Anhand der von der Kanalsonde gemessenen Wellenform, kénnen
die Werte des A- und B-Cursors, der Mindest-/Maximal-/Durchschnittswert, die
Frequenz, sowie die (+)- und (+)-Auslastungswerte zwischen A und B gemessen

werden.

< @& Messung o ™
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1. Automatischer Kanal
Die Funktion ,automatischer Kanal“ konfiguriert eine angemessene Umgebung zur

Messung im Voraus, sodass eine bequeme Paneeliilberpriifung des Sensors und
Antriebs erméglicht wird, welche fiir die Fahrzeugdiagnose unerlasslich ist.

@ Individuelle Einstellungen
Der Benutzer kann fiir jeden einzelnen Kanal einen Sensornamen und einen Bereich,

etc. konfigurieren.
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® Thematische Einstellungen
Die thematischen Einstellungen konfigurieren eine angemessene Umgebung zur
Messung, sodass eine bequeme Uberpriifung des Sensors und Antriebs erméglicht

wird, welche im Detail analysiert werden.

Anin Kanal

@ Benutzereinstellungen

Die Benutzereinstellungen erméglichen das Laden von Einstellungswerten, welche vom
Benutzer haufig verwendet werden - neben den Einstellungswerten, die in den individuellen
und thematischen Einstellungen gespeichert sind.

- "
Ao ksl .

. -

W € P B BT e | oo e Gt
Mhrees T Am Bt phay) r 1 et g
T —-

(retime e

el

2. Single Shot
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Die Funktion ,Single Shot* stoppt und zeigt das Wellenformsignal automatisch an,
sofern das vom Benutzer eingestellte Signalniveau nicht mit dem gemessenen Signal
tbereinstimmt.

Der ,Single Shot“-Modus wird dann verwendet, wenn der Benutzer vorhat, Daten fiir
einen bestimmten Zeitraum wahrend dem zufilligen Auftreten von APS1 oder APS2 zu
sammeln. Es hilft dem Benutzer dabei, den Standort der Wellenformanderung leichter
zu identifizieren.

Wenn die Schaltflache ,Single Shot“ ausgewihlt und ein beweglicher Trigger-Cursor
im Kanalbereich platziert wurde, ist die Schaltfliche ,Single Shot-Start“ aktiviert.
Wenn die Schaltflache ,Single Shot-Start“ vom Benutzer zu einem gewiinschten
Zeitpunkt gedriickt wurde, wird die gestoppte Wellenform am Bildschirm ausgegeben,
sobald jene Wellenform, die der Benutzer aufnehmen méchte, zum gewiinschten
Zeitpunkt platziert wurde.

- Mesiung " .
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3. Trigger

Die Triggerfunktion erméglicht es dem Benutzer, den Kanalbereich zu beriithren, um
eine fixierte Wellenform anzuzeigen - was es dem Benutzer wiederum ermdéglicht, die
Wellenform einfacher zu analysieren.

Indem das Triggersymbol wiederholt beriihrt wird, kénnen Trigger an Aufstiegs- und
Fallpunkten der Wellenform fixiert und angezeigt oder die Trigger entfernt werden.

Beriihren Sie das Triggersymbol, um auf den Triggermodus zuzugreifen. Beriihren Sie
den Triggerpunkt oberhalb jener Wellenform, die Sie fixieren mochten, und wihlen Sie
den Triggerpunkt aus.

Bei der Auswahl der Triggerfunktion, wird der Trigger automatisch an die aufsteigende
Wellenform gesetzt. Wenn Sie die Trigger-Schaltfliche erneut beriihren, wird der
Trigger automatisch an die absteigende Wellenform gesetzt. Wenn Sie die Trigger-
Schaltflache ein drittes Mal beriihren, wird die Triggerfunktion abgeschaltet.

Sofern keine Wellenformen an dem vom Benutzer konfigurierten Standort vorhanden
sind, erscheint die Nachricht ,Kein Trigger® auf dem Bildschirm.

« = Mussung [

r M Dudhasbap

4. Null-Anpassung

Diese Funktion fiihrt die Null-Anpassung zwecks praziser Messung wihrend der Verwendung
von Strom- (hoher oder niedriger Strom) und Drucksensoren, im Rahmen der Optionsfunktion,
aus.

-13 -



5. 2-Kanal/4-Kanal

Beim VMI gibt es insgesamt 5 zur Verfiigung stehende Kanile - 4 Kanale (CH-A1, CH-
A2, CH-B1, CH-B2) und einen AUX-Kanal.

Um im 2-Kanalmodus zwei verschiedene Signale zu messen, konfiguriert CH-A einen
und CH-B einen von insgesamt 2 Kanailen (individuelle Erdung).

Bei dem 4-Kanalmodus werden CH-A1-, CH-A2-, CH-B1- und CH-B2-Sonden als
eigenstandige Kanile verwendet. Somit kénnen insgesamt 4 Kanile verwendet werden
(allgemeine Erdung). In diesem Fall werden die Batteriekabelklemmen (-) des VMI zur
Erdung.

CH-Al — 12V|
'
- CH-A2 — BV |
1% (& cH-81 —
-1 CH-82 -~ 0V
2CH - Difterential Mode 4CH - Single Ended Mode
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6. Kanal & AUX

Jeder einzelne Kanal kann EIN-/AUSGESCHALTET oder die Optionsfunktion unter
Zuhilfenahme der Kanile und Symbole am unteren Bildschirmende verwendet werden.
Die Funktion ,Hoher/niedriger Stromsensor“ kann unter Zuhilfenahme des AUX-

Symbols EIN-/AUSGESCHALTET werden.

Kanal B kann EIN-/AUSGESCHALTET oder fiir die Verwendung des
Drucksensors konfiguriert werden.

“ Funktion zum EIN-/AUSSCHALTEN von Kanal A.

Funktion zum EIN-/AUSSCHALTEN der Funktion ,Hoher/niedriger

Stromsensor®.

AUX

<{Kanal B> <CAUXD
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7. Uberlappung

Zum Zwecke der Suche nach oder Messung von gespeicherten Daten, werden alle
Wellenformen auf einem einzigen Bildschirm iiberlappt, sodass die Daten zur
Wellenform leicht analysiert werden kénnen.

Jede einzelne Wellenformfarbe und jeder einzelne Wellenformname werden in
unterschiedlichen Farben dargestellt, sodass der Benutzer sie leicht identifizieren kann.

‘ - Messung y

' N Ouribashop

8. Zeitstrahl und Cursor-Einstellungen
Die Wellenform kann mittels Senkung oder Steigerung des Zeitstrahls
maximiert/minimiert werden. Sie kénnen den Cursor bewegen, um den Zeitunterschied

zwischen den Cursors zu iiberpriifen.

Funktion zur
Steuerung auf einer

< > . Zeiteinstellung pro
bestimmten .
. Abschnitt
Zeitachse pro
Abschnitt
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Funktion zum EIN-/AUSSCHALTEN von Kanal A.

Cursor A oder B kénnen zur Standortveranderung aktiviert werden.
Ein aktivierter Cursor wird in roter Farbe angezeigt.

Der Zeitunterschied zwischen Cursor A und B wird angezeigt.

-17 -



Bildschirmbeschreibung

j -7

4 Max:01V Avg -0V Mih:-02V

DC 4 NORMAL 4

Oben

Namen und derzeit gemessene Daten werden auf dem Bildschirm
angezeigt.

Unten

Gleichstrom
(DQO)

Wird zur Messung des Grof3teils der Sensoren verwendet und reprasentiert
die allgemeine Messmethode.

Wechselstrom
(AC)

Da die Fahrzeugleistung einen wechselnden, nahe am Direktstrom
liegenden Strom aufweist, ist eine Wechselstromkomponente vorhanden.
Sofern die DC-Wellenform in AC platziert wird, sinkt das Stromniveau auf
0 und die Wellenform, sowie der Output werden maximiert.

Dies wird z.B. bei der Messung der Welligkeitsspannung in
Generatordioden, etc. verwendet.

NORMAL

Dieser Modus misst die Mindestdaten zur Anzeige der Abtastrate
(Zeit/Abschnitt) auf dem Bildschirm.

Dieser Modus ist zum Messen von Sensoren mit niedriger Signal-Output-
Geschwindigkeit - wie z.B. Sauerstoffsensor oder Antriebssignale -
geeignet, da in diesem Modus Signale, wie Spannungsstslse, in einem
kurzen Zeitraum nicht gesammelt werden.

Wird zur feinen und prazisen Messung von Stof3spannungen verwendet,
welche unmittelbar angezeigt werden - wie z.B. Einspritzung, Ziindspule,
verschiedene Elektromagnetventile, etc.

Die ausgegebenen Stromwellenformen erkannt und es erfolgt ein
automatischer Wechsel zum Optimalbereich.

Der Bereich wird auf den vom Benutzer definierten Bereich eingestellt.

Ein ausgewahlter Kanal wird auf einem maximierten Bildschirm
ausgegeben.

Der maximierte Bildschirm wird auf seine OriginalgréfRe reduziert.
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Umgebungseinstellungen
Die Umgebungseinstellungen im linken oberen Eck des Bildschirms erlauben die
Anpassung der Kanalbezeichnung, des -bereichs und des Null-Standortes, etc.

< @ Messung & «

Oszilloskop

Auto-Ka Einzelautnahme
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@ Einstellung der Kanalbezeichnung
Die Kanalbezeichnung kann mittels Auswahl der ,Kanalbezeichnung“ gedndert werden.

« Massung Ty

Durdieshsp

Namn Andein

nnnnnn

@ Bereichseinstellungen
Der Messbereich kann im Einklang mit den ausgegebenen Daten konfiguriert werden.

® Null-Standort

Der Null-Standort kann im Einklang mit der ausgegebenen Wellenform konfiguriert werden.

€ Max 02V Avg Q1Y M 03 »

-20 -



Einstellung , Automatischer Schwellenwert“

Diese Funktion passt den Standort des zur Auslastungswertmessung erforderlichen
Schwellenwertes an.

r

A Schwellenwerteinstellung 1D

&l

ird verwendet, um die Position des Schwellenwerts fur tie
Sollwert-Messung enzustolien

o Adwone.. Sohwall instellung ein

Sie ktnnen den Sollwert suf die 50 %-Position dee maximalen/minimalen
Datenebene featlegen,

. A lanha €rhwall " 1l
) aus

Wird in besonderen Fisllen, 2. B. bel Magnetventilen, verwendet und kann
fiir eine Positionsmessung angepasst warden, um den Schwellenwert des
Sollwerts zu bestimmen

AUS
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Speichern und laden

Sofern die Oszilloskop-Funktion angehalten ist, konnen die ausgegebenen
Wellenformdaten gespeichert werden.

Verwenden Sie die obere -Schaltflache, um gespeicherte Daten zu laden.

« & Massung B « Messung o

Ouidhashsp
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Multimeter

Spannungsmessung

Die Spannung verwendet Kanal B und die Differenz zwischen der (-)- und (+)-Sonde
wird gemessen.

Wie in der unteren Abbildung beschrieben, werden der MAX (Maximalwert), der MIN
(Mindestwert), der P-P (Maximalwert-Mindestwert) und der AVG (Durchschnittswert)
angezeigt - einschlielRlich des aktuellen Wertes. AuRerdem wird der Wechselwert als
Diagramm auf der unteren Seite des Bildschirms angezeigt.

Wenn dije (Aktualisieren) -Schaltflache im rechten oberen Eck ausgewahlt wird,
erfolgt eine Initialisierung aller Daten.

v" Kein Messen der 110 V- oder 220 V-Wechselstromspannung. Es kénnte zu
ernsthaften Schaden an dem VMI-Hauptkérper fithren.
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Widerstandsmessung

Der Widerstand verwendet Kanal B und die Differenz zwischen der (-)- und (+)-Sonde
wird gemessen.

Wie in der unteren Abbildung beschrieben, werden der MAX (Maximalwert), der MIN
(Mindestwert), der P-P (Maximalwert-Mindestwert) und der AVG (Durchschnittswert)
angezeigt - einschlielRlich des aktuellen Wertes. AulRerdem wird der Wechselwert als
Diagramm auf der unteren Seite des Bildschirms angezeigt.

Um einen prazisen Wert zu erhalten, ist es erforderlich, stets die Null-Anpassung, unter
Verwendung der Funktion ,Null-Anpassung“, vor der Messung durchzufiihren.
SchlieRen Sie die (+)- und (-)-Sonden an und betitigen Sie die Schaltfliche ,Null-
Anpassung“.

Mullanpessung

A Vorsicht

v" Messen Sie den Widerstand nur, wenn der entsprechende, zu messende Stromkreis
AUSGESCHALTET ist.
Sofern Strom durch die Kanalsonde flielst, kénnte der VMI-Stromkreis beschadigt
werden.

v Da der Widerstand von der Temperatur und dem Status der Kanalsonde beeinflusst
wird, sollte stets die Null-Anpassung vor der Widerstandsmessung durchgefiihrt
werden.
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Frequenzmessung

Die Frequenz verwendet Kanal B und - wie in untenstehender Abbildung dargelegt -
werden der MAX (Maximalwert), der MIN (Mindestwert), der P-P (Maximalwert-
Mindestwert) und der AVG (Durchschnittswert) angezeigt - einschlief3lich des aktuellen
Wertes.

Die Frequenz wird entweder in Hz oder als Anzahl von Kreisen, die in 1 Sekunde
generiert werden, dargestellt. Wenn auf dem Display ,60 Hz“ steht, bedeutet dies, dass

60 Kreise in 1 Sekunde generiert wurden,

A Vorsicht

v" Messen Sie den Widerstand nur, wenn der entsprechende, zu messende Stromkreis
AUSGESCHALTET ist.
Sofern Strom durch die Kanalsonde fliel3t, konnte der VMI-Stromkreis beschadigt

werden.
v" Da der Widerstand von der Temperatur und dem Status der Kanalsonde beeinflusst
wird, sollte stets die Null-Anpassung vor der Widerstandsmessung durchgefiihrt

werden.
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Auslastungsmessung

Die Auslastung verwendet Kanal B und der Output zeigt den MAX (Maximalwert), den
MIN  (Mindestwert), den P-P (Maximalwert-Mindestwert) und den AVG
(Durchschnittswert) fiir 0% - 100% der (+)- und (-)-Auslastung an.

Der Benutzer kann dies auf [Auslastung (%)+] und [Auslastung (%)-] umstellen, um
die gewiinschten Daten angezeigt zu bekommen.

« > Massun 0 B oo

Threshold - - -} ____

_________________________
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Kapazitatsmessung

Die Kapazitit verwendet Kanal B und zeigt MAX (Maximalwert), MIN (Minimalwert),
P-P  (Maximalwert-Minimalwert), AVG (Durchschnittswert) einschlieBlich des
Stromwerts an,

wie in der Abbildung unten gezeigt.

Die Kapazitat verwendet pF als Einheit und gibt einen konstanten Strom an den
Kondensator aus,
(Kondensator), um die Spannungsanstiegsrate an beiden Enden zu messen.

~ & Ap=ga &
wHUE o
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Achtung
v SchlieRen Sie die Messleitungen nicht, wiahrend Sie die Kapazitit messen.
Dies kann zu Messfehlern fiihren.

v Bei polarisierten Elektrolytkondensatoren schlieRen Sie die rote Leitung an
Plus (+) und die schwarze Leitung an Minus (-) an..

v Fiir genaue Messungen entfernen und entladen Sie den Kondensator separat.
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Pulsweitenmessung

Der Puls verwendet Kanal B und der Output zeigt den MAX (Maximalwert), den MIN
(Mindestwert), den P-P (Maximalwert-Mindestwert) und den AVG (Durchschnittswert)
der (+)- und (-)-Pulsweite an.

Der Benutzer kann dies auf [Pulsweite (ms)+] und [Pulsweite (ms)-] umstellen, um die
gewiinschten Daten angezeigt zu bekommen.

« > Massun 0 [l .

Threshold ccecce b ome e e eeeccccccccccfheccc e
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Simulation

Die Simulationsfunktion wird zur Uberpriifung des Betriebsstatus von Elektromagneten
oder Sensorschaltkreisen verwendet, indem die entsprechende Spannung und das
entsprechende Pulssignal in der Signallinie (ESE-Inputschalter) des Sensors oder in der
Steuerungsauslastung eingegeben werden.

Der Simulationstest fiir die Spannungs- und Pulsausgabe kann unter Verwendung von
Kanal B ausgefiihrt werden.

Der Simulationstest fiir die Antriebssteuerung kann unter Verwendung von Kanal A
ausgefiihrt werden.

& Vorsicht

v" Sofern der Simulations- und Betriebstest erzwungen werden, kann es zur Panne des
Fahrzeugantriebs kommen.

v' Sofern der Fahrzeugelektromagnet iiber einen bestimmten Zeitraum hinweg
erzwungenermalden betrieben wird, kann dies zu negativen Auswirkungen auf

selbigen fithren.

v" Um die Leistungsminderung des Fahrzeugantriebs zu minimieren, sollten der
Simulations- und Betriebstest innerhalb einer kurzen Zeit durchgefiihrt werden.
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Spannungsausgang
Der Spannungsausgang verwendet Kanal B und ein zufalliges Spannungssignal kann

ausgegeben werden, um die Uberpriifung der ESE zu erméglichen. Die maximale

Ausgangsspannung betriagt 5 V und die Eingangsspannung kann um 1 V oder um eine

0,1V-Einheit unter Verwendung der schmalen Taste angepasst werden.

v

& Vorsicht

Achten Sie darauf, die (+)- und (-)-Sonde nicht miteinander zu vertauschen.

Sollte die Spannung innerhalb des Stromkreises wiahrend dem Simulationstest
vom Bereich abweichen, wird der Wert als roter Text angezeigt und der
Simulationstest wird angehalten.

Waihrend der Ausfithrung der Spannungs- oder Pulsausgabefunktion, sollte der
angeschlossene Sensor entfernt werden.

(Sobald die Simulation abgeschlossen ist, geben Sie die Diagnose fiir jeden
einzelnen Code ein. Léschen Sie anschlieRend die generierten Fehlercodes,
indem Sie den Anschluss entfernen.)

Sofern das Signal (Spannungs- oder Pulsausgabe) eingegeben wird, wiahrend
der Sensoranschluss angeschlossen ist, kénnen beide gemeinsam mit dem
Sensorsignal in der ESE eingegeben werden.

Pulsausgang
Die Funktion ,Pulsausgang“ verwendet Kanal B. Anstelle eines bestimmten
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Sensorsignals, wird die Frequenz (Hz) an die ESE iibermittelt. Die maximale
Ausgangsfrequenz betrdgt 999 Hz und die Eingangsfrequenz kann um 1 Hz, 10 Hz

und um eine 100 Hz-Einheit unter Verwendung der schmalen Taste angepasst werden.
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Antriebssteuerung

Die Funktion ,Antriebssteuerung”“ verwendet Kanal A. Diese Funktion tiberpriift, ob

das Betriebssignal des Antriebs, welches vom Benutzer erzwungenermaBen betrieben

wird, die Frequenz (Hz) und die Auslastung (-) definiert und an den Motor tibermittelt.
AulBerdem wird der tatsachliche Betriebsstatus des Antriebs tiberpriift.

010k
E S

« > Messung y .

Im Rahmen des Antriebs-Betriebstests wird das Eingangssignal, wie in untenstehender
Abbildung dargelegt, an den Steuerungskreis iibermittelt.

VMI testet, ob der Antrieb ordnungsgemald funktioniert, indem Auslastungssignale -
statt ESE-iibermittelter Eingangssignale - iibermittelt werden.

VMI

—{Cror A ———
) CH-A1
9
—
= CH-A2
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Vorsicht

v' Sofern Strom mit 2 A oder mehr durch den zu iiberpriifenden Sensorkreis fliel3t,
wird das Pop-up-Fenster ,Erlaubte Stromstarke iiberschritten angezeigt, um
einen Schaden am Stromkreis zu verhindern, und die
Antriebssteuerungsfunktion wird angehalten.

Allowed Current Value has Exceeded a

Allowed Current Value has Exceeded
Therefore check the following connection status

LEJ

== =

Hattery

Current gets cut off If it exceeds over 2A

* Reason why the Current Exceeded.

1. i the probe has been connected 10 actuator's power supply
2 i the actustor consumes more them 2A
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[Informationen zur Produktzertifizierung und Vorsichtsmalinahmen bei der Handhabung]
[VMI 3 Etikettenpapier-Spezifikation]

® juristische Person

Product : Scope Tech
Model : VMI 3

P/No. : GIMDDMNO018
Manufacturer : GIT Co., Ltd.

TMG-VM|3
: DC9-30V===1A

Made in Korea

® Batterie

P/No. : GIMDDMNO21

Rechargeable Li-ion Battery Pack
Mode! : LV0201-35EVMI

Rating : 7.2Vdc == 3350mAh(24.12Wh)
Type : 2INR19/66
Manufacture : LUNAVOLT Co., Ltd

,, c E [E Supplide : GIT Co., Ltd.
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[VorsichtsmaRnahmen fiir den Gebrauch]

Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeriaten

Cumbos1 WEEE (oTxozbl 3/1eKTpHUY€ECKOTO M 3JIEKTPOHHOTO 060Dy 0BaHUA), OKAa3aHHbIA Ha
[Puc. 1], pacnosnoxen Ha 3ajHel ctopone Kopnyca mogyasa VM Il

Befolgen Sie die behérdlichen Richtlinien fiir die Entsorgung von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten.

Abbildung 1 WEEE-Symbol

Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeriten

(Fiir die Europiische Union und andere europiische Liander mit getrennten
Sammelsystemen)

Dieses Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung weist darauf hin, dass dieses
Produkt nicht iiber den Hausmiill entsorgt wird.

Stattdessen sollten sie an den entsprechenden Sammelstellen fiir das Recycling von
Elektro- und Elektronikgeraten abgegeben werden.

Indem Sie sicherstellen, dass dieses Produkt ordnungsgemald entsorgt wird, tragen Sie
dazu bei, mogliche negative Folgen fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu
vermeiden.

Andernfalls kann es durch unsachgemalde Abfallbehandlung dieses Produkts verursacht
werden. Das Recycling von Materialien tragt dazu bei, natiirliche Ressourcen zu schonen.
Fiir weitere Informationen zum Recycling dieses Produkts wenden Sie sich bitte an |hr
ortliches Stadtbiiro.

Entsorgungsdienste fiir den Hausmiill oder das Geschaft, in dem das Produkt gekauft
wurde.
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[Informationen zur Modulzertifizierung]

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Einhaltung
verantwortlichen Partei genehmigt wurden, kénnen zum Erléschen der Berechtigung des
Benutzers zum Betrieb des Gerits fiihren.
Dieses Gerit entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Die Operation basiert auf den
folgenden zwei Dingen:
Die folgenden zwei Bedingungen:
(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Interferenzen
verursachen und
(2) Dieses Gerit muss alle empfangenen Stérungen
akzeptieren, einschlielSlich Stérungen, die einen
unerwiinschten Betrieb verursachen kénnen.
Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von
der fiir die Einhaltung verantwortlichen Partei genehmigt
wurden, kénnen zum Erléschen der Berechtigung des
Benutzers zum Betrieb des Gerits fiihren.

Notiz:

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales Gerat der
Klasse B.

Gemal Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Diese Grenzwerte sollen einen angemessenen
Schutz vor schiadlichen Interferenzen in einer Wohninstallation bieten.

Dieses Gerit erzeugt, nutzt und kann Hochfrequenzenergie ausstrahlen,

Wenn es nicht gemall den Anweisungen installiert und verwendet wird, kann es zu
schadlichen Interferenzen bei der Funkkommunikation von R kommen. dennoch

Es gibt keine Garantie dafiir, dass bei einer bestimmten Installation keine Interferenzen
auftreten.

Wenn dieses Gerat schadliche Interferenzen beim Radio- oder Fernsehempfang
verursacht,

Sie kénnen |hr Gerit iiberpriifen, indem Sie es aus- und wieder einschalten.

Benutzer werden aufgefordert, eine oder mehrere der folgenden MalRnahmen zu
ergreifen, um die Stérung zu beheben:

Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder platzieren Sie sie neu.
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Vergroflern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem Empfianger.

Schliel3en Sie das Gerit an eine Steckdose an, die sich von dem Stromkreis unterscheidet,
an den der Empfanger angeschlossen ist.

Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um
Hilfe zu erhalten.
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