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Odborna Diagnostika - Méreni
Tato funkce pouziva modul predikce VMI k méreni skute¢ného prabéhu

senzoru a ovladace a pouziva simulaéni funkci k diagnostice vozidla.
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PoJib

30H/a

JTO yCTPOUCTBO, KOTOpOe rpadpuvecKu 0TOOGpaXkaeT U3MEeHEeHHs 3JIEKTPUUECKUX CUTHAJIOB, B

OCHOBHOM ITOKa3bIBad UBMEHEHUA CUTHAJIOB C TEYHEHUEM BPEMEHMU.

,Z[JIH HN3MepeHnud CUTHaJIOB Tpe6yeTc;1 MMOAKJ/IDYE€HHE HAKOHEYHHUKA LyIla U 3a3€MJIEHHUE.

30H,£L HUMeeT 3aXKUM 3a3€eMJIEHHUA, KOTOprﬁ MOXHO IIOAKJ/IOYHUTD K 3eMJIE TECTpreMOﬁ LEeIn.

AJIH HCII0JIb30BAaHUA MPOCTO MOAKJJIHYUTE 3a*KUM 3a3€MJICHHUA K KJIEMMe 3a3€MJIEHUA LICIIH,

d 3aTeéM IPUKOCHHUTECb KOHYUMKOM MIyIla K KOHTpOJIbHOﬁ TOYKE.

HasBaHue AeTan

00 bsACHEHUEe

CABLE SCOPE

3To 6a30BbIii JaTYUK, KOTOPbIA MOXKHO HCIOJb30BaTh
A/ 2 KaHa/noB (OMHOYHBINA PeXUM) U 4 KaHa/loB
(nnddepennuanbubii pexum (pekomenayerca aaa 4

KaHaJIoB).

X Z[JIH I/I3M€peHI/Iﬁ MOXHO HCIIOJIb30BATb KAdK

ocuuiorpad, Tak U MyJIbTUMETP.

CABLE SCOPE(GND)

OzuH U3 KabeJiel 30H/a UCTIOb3YEeTCA JJIS BYX KaHaIOB
(0AMHOYHBIN PeXHM), IPU 3TOM OZIHA CTOPOHA
yIepKUBaeT 3eMJII0, a ipyras — CUTHaJI.

Bbl MOXKeTe U3MEepPUTh TOYHbIE pOPMbI CUIHAJIOB,

MCIOJIb3yd CHelualbHbIi Kabeab ocuunorpada (GND).

% ITOT KabeJib MOXXHO HCIOJb30BaTh TOJIBKO JIJIs
M3MepeHUH C MOMOIIbI0 oclu/Iorpada




HA06o0p 30H/J0B

CMeHHbIH CTepXKeHb 30H/a (GUKCUpYeTCss BUHTOM)
= [log6upaTh ¥ KOMOUHMPOBATH
crep:xkuu guamerpom 0,6, 0,8 u 1,0m.
* [0 KomnoHeHnTsI (30H1/308a/pyTaap
AJIS1 XpaHeHus/gpaiigep)

[Kak 06'be JUHUTD]
<TIlocne c60pKM B NOps/Ke, TOKAa3aHHOM Ha KapTHHKe,
IIOBEPHHUTE €ro OTBEPTKOU.

Moxanyiicta, 3aTanuTe ero.> (1 > 4)
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Ptipojeni napajeciho kabelu

VMI pouziva baterii vozidla jako svij vykon.

Pouzijte kabel baterie VMI pro pripojeni ¢ervené ¢asti kabelu k terminalu batter (+) a
jeho ¢erné ¢asti k terminalu ( -).

VMI batter kabel je izolovan, aby se zabranilo zkratu p¥i pripojeni k vozidlu. Pro
usnadnéni pouziti ma kazda svorka otvor pro viozeni sondy kanalu.

& Varovani

Pri pripojovani napajeciho kabelu budte opatrni, abyste zabranili zméné polarity

baterie.



Pripojeni kabelu USB
Pro pripojeni VMI s tabletem jsou vyzadovany kabely USB a OTG, jak je uvedeno nize.

* VM| nepodporuje bezdratovou komunikadci.

& Varovani

Nepouzivejte jiné USB kabely kromé USB kabelu (P / No. G1X-------- ), které dodava GIT.
Pripojeni USB mize byt nestabilni.

Umisténi a bezpeénostni opatireni VMI

v

v

Neumistujte nebo nezavésujte VMI v blizkosti zarovky.

P¥i pripojeni kanalové sondy k hlavnimu télu VM| zkontrolujte kli¢ a vlozte umistént.
Chcete-li odstranit kabel Sb, stisknéte kartu zamku USB na hlavnim téle VMI a
vytahnéte kabel USB, abyste jej odstranili.

Kdyz provadite méreni, ujistéte se, ze kabely, napriklad kabel USB, napajeni zarizeni
DC a sonda kanalu nezasahuji do pohonu vozidla (chlazeni, ventilator, klinovy
remen, atd.).

Nepouzivejte 110 V nebo 220 V proud (stfidavé) napéti na hlavnim télesu VMI. To
muze vést k vaznému poskozeni VMI.

Pri pouziti osciloskopu, VMI by mélo byt napajeno pomoci baterie vozidla.



Obecna specifikace

Polozka Specifikace

Rozhrani FPGA Intel 400 MHz (154)

MCU STM32H743 480 MHz
ADC TI 12Bit

Dobijeci stanice DMM Cyrystek

USB Vysoka rychlost 480 Mbit/s
SDRAM 256Mbit

Osciloskop

Polozka Specifikace

Vstup do kanalu sondy

Jednostranny & diferencialni

Univerzalni kanalové mérici napéti

-1 000 ~+1 000V (A)

Méreni proudového kanalu

-1 000 ~ +1 O00A

Schopnost rozkladu 12 bitd
Specifikace (vzorkovani) 80 ms/s
Multimetr

Polozka Specifikace

Méreni napéti

-1,000~ +1,000V

Méreni odporu 0,17 ohm ~ 10Mohm
Méreni frekvence 1Hz ~ 100kHz
Simulace

Polozka Specifikace

Méreni napétovych kanala 0~5V

Méreni pulsu

1,0 Hz az 999 Hz

Meéreni aktuatoru

1,0 Hz az 999 Hz




Uvod do funkce
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Osciloskop

2 kanaly 4 kanaly

Rezim Rezim

<
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Napéti Odpor
=¥
Hz -
Frekvence Stiida (%) Sitka pulzu (ms)

Simulace

Ve Hz = nQ
Napétovy vystup Pulzni vystup Vystup stidy

@ Pravodce piipojenim VMI

CIIDOCARTY

VMI je pripojeno.




Osciloskop

Funkce osciloskopu pouziva celkem 4 kana

y a lze pouzit 2kanalovy rezim (separace

uzemnéni) a 4kanalovy rezim (spoleé¢ny uzemnéni). Pres kirivky mérené na kanalu sondy,

hodnoty kurzory A a B, minimalni hodnota, maximalni hodnota, primérna hodnota,

frekvence, provoz (-) a clo (+) hodnoty mezi A a B mohou byt méreny.

< @ Méfeni & «

Oscllag kop

Auto~CH Single-shot Aktivovat

Zobrazit ’



1. Automaticky kanal
Funkce automatického kanalu konfiguruje vhodné prostiredi pro méreni predem, aby
bylo mozné pohodIné zkontrolovat panel senzoru a pohonu, které jsou nezbytné pro

diagnostiku vozidla.

® Individualni nastaveni
Uzivatel mtze nakonfigurovat nazev a rozsah senzoru atd. pro kazdy kanal.

Avtomaticny ksl
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® Nastaveni ulohy

Nastaveni ulohy konfiguruje vhodné prostiredi pro méreni, aby se umoznilo pohodIné

inspekce na ¢idla a ovladace, které by mély byt analyzovany komplexné.

.

Avtomationy kandl

e e e R T SR TR Y
o

@ Uzivatelské nastaveni
Uzivatelské nastaveni umoziuje nacitani hodnot nastaveni, které jsou ¢asto pouzivany

uzivatelem, kromé hodnot nastaveni uloZenych v individualnim nastaveni a nastaveni

motivu.

Avtomaticny ksl N Avtomationy ksl

-11 -



2. Jednorazoveé

Funkce Jednorazové se automaticky zastavi a indikuje signal krivky, pokud je troven
signalu nakonfigurovana uzivatelem v souladu s namérenym signalem.

Rezim Jednorazoveé se pouziva, kdyz ma uzivatel vamyslu ziskat data na zakladé ur¢itého
¢asu béhem nahodného vyskytu, jako je APS1 nebo APS2. Pomaha uzivateli snadnéji
identifikovat umisténi zmény tvaru viny.

Pokud je vybrano tlac¢itko Jednorazové a pohyblivy kurzor spousté je umistén v oblasti
kanalu, je aktivovano tlacitko" Jednorazovy start". Pokud je tlaéitko ,Jednorazovy start”
stisknuto v pozadovaném ¢ase uzivatelem, jakmile jek¥ivka, kterou ma uzivatel v amyslu
zaznamenat, umisténa v pozadovaném ¢ase, zastavi se pribéh kiivky na obrazovce.

« Maleni Ty

TN Oscaabeg
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3. Spusténi

Funkce Spusténi umoziiuje uzivateli dotknout se oblasti kanalu pro zobrazeni pevné
kiivky, coz umoziuje uzivateli snadno analyzovat pribeéh.

Opakovanym dotykem na ikonu Spusténi |ze spoustéée na vzestupnych a klesajicich
bodech krivky opravit a zobrazit, nebo Ize spoustéce odstranit.

Kliknéte na ikonu Spusténi pro vstup rezimu spousténi, kliknéte na aktiva¢ni bod nad
krivkou, kterou chcete opravit, a vyberte bod spousténi.

Kdyz vyberete funkci Spusténi, spusti se automaticky pri stoupajicim pribéhu. Pokud
se znovu dotknete tlac¢itka Spusténi, spusti se spoust automaticky pti klesajicim
pribéhu. Pokud se dotknete tlac¢itka Spusténi potieti, funkce Spusténi je vypnuta.

Pokud v misté nakonfigurovaném uzivatelem nejsou zadné pribéhy, na obrazovce se
zobrazi zprava" Nelze spustit".

« ® Maleni Lo

' N Osceabeg

4. Nulové nastaveni

Tato funkce provadi nulové nastaveni pro presné méreni pti pouziti snimace proudu (vysokého
nebo nizkého proudu) a snimace tlaku ve funkci volby.

-13 -



5. 2-kanalovy / 4-kanalovy

Ve VM je celkem 5 dostupnych kanald, které zahrnuji 4 kanaly (CH-A1, CH-A2, CH-B1,
CH-B2) a Aux kanal.

V rezimu 2 kanal, pro méreni 2 rtiznych signal, ch-A konfiguruje jeden kanal a CH-B
konfiguruje jiny kanal mezi celkové 2 kanaly (jednotlivé zemég).

V 4kanalovém rezimu se pouzivaji sondy pro kazdy kanal CH-A1, CH-A2, CH-B1 a CH-

B2. Lze tedy pouzit celkem 4 kanaly( spole¢né uzemnéni), v takovém pripadé se klip
kabelu baterie VMI (- ) je uzemnéni.

CH-Al — 12V|
CH-A2 — &V
CH-B1 - &Y
CH-82 —~

2CH - Difterential Mode 4CH - Single Ended Mode

-14 -



6. Kanal & AUX

Kazdy kanal Ize zapnout / vypnout nebo funkci volby Ize pouzit pomoci kanali a ikon v
dolni ¢asti obrazovky.

Funkce snimace vysokého / nizkého proudu lze zapnout / vypnout pomoci ikony aux.

Kanal B Ize zapnout / vypnout nebo nakonfigurovat tak, aby pouzival
snimac tlaku.

“ Funkce pro zapnuti/vypnuti kanalu A.

AUX Funkce zapnuti/vypnuti senzoru vysokého/nizkého proudu.

CHAuR

<Kanal B> <AUXY

=15 -



7. Piresah

Pro vyhledavani nebo méreni ulozenych dat se vsechny pribéhy piekryvaji na jedné
obrazovce, takZe data pribéhu Ize snadno analyzovat.

Kazda barva a nazev krivky jsou oznaceny jako riizné barvy, takze je uzivatel mize
snadno identifikovat.

> Maleni Lo

Osclaabay

I

v v/

8. Casové méritko a nastaveni kurzoru
Prabéh krivky mize byt maximalizovan / minimalizovan snizenim nebo zvysenim ¢asové

stupnice. Kurzor mizete presunout a zkontrolovat ¢asovy rozdil mezi kurzory.

Moznost ovladani se
zadanou ¢asovou Nastavte ¢as na sekci

0sou na usek

-16 -



Funkce pro zapnuti/vypnuti kanalu A.

Kurzor A nebo B Ize aktivovat pro presun jeho umisténti.
Kdyz je kurzor aktivovan, je oznacen jako ¢erveny.

Oznatuje ¢asovy rozdil mezi kurzorem A a kurzorem B.

-17 -



Popis obrazovky

4 Max: 01V E v Mih:-02V

DC 4 NORMAL 4

Vrchni ¢ast

Oznatduje jména a aktualni data, ktera jsou aktualngé mérena na obrazovce.

Spodni

c¢ast

DC

Pouziva se pro méreni vétsiny senzori a je to obecny rezim meéreni.

AC

Vzhledem k tomu, Ze vykon vozidla uréuje st¥idavy proud, ktery se blizi
stejnosmérnému proudu, je pritomna soucast stridavého proudu. Pokud je
kr¥ivka DC umisténa v AC, uroveii vykonu je snizena na O a tvar k¥ivky je
maximalizovan pti vystupu.

Pouziva se pro pripady, jako je méreni vinového napéti v diodé generatoru
atd.

NORMALNI

Tento rezim mér minimalni udaje pro indikaci rychlosti vzorkovani (¢as / ¢ast)
na obrazovce.

V tomto rezimu, kde signaly jako prepéti béhem kratké doby nejsou
vzorkovany, je vhodné méieni senzort s nizkou vystupni rychlosti signalu,
jako je senzor kysliku nebo signaly ovladace.

Vrchol

Pouziva se k presnému méreni prepétového napéti, které je indikovano
okamzité, jako je vstiikovag, zapalovaci civka, rizné solenoidové ventily atd.

Rozpozna prabéh kiivky proudu, ktery je na vystupu, a automaticky jej zmeéni
na optimalni rozsah.

Konfiguruje rozsah na uzivatelem definovany rozsah.

Zobrazi vybrany kanal do maximalizované obrazovky.

Zmensuje maximalizovanou obrazovku na pavodni velikost.

-18 -



Nastaveni prostiedi
Nastaveni prostredi v levém hornim rohu obrazovky umoziuje nastaveni nazvu kanalu,
rozsahu a nulového umisténi atd.

< @ Méfeni @

Osciloskop

Auto~CH Single-shot Aktivovat Vynulovamn

Lo i‘f’:”‘ < > B Zastavit
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@® Nastaveni nazvu kanalu

Nazev kanalu Ize zménit vybérem nazvu kanalu.

- Mafeni ol

Oscdasbag

bt ey

@ Nastaveni rozsahu
Rozsah méreni Ize konfigurovat v souladu s vystupnimi daty.

® Nulové umisténi
Rozsah méreni Ize konfigurovat v souladu s vystupnimi daty.

-20 -



Automatické nastaveni prahu
Tato funkce upravuje umisténi prahové hodnoty pottebné pro méreni hodnoty béhem

provozu.

nastaveni prahové hodnoty ot

uZiv pro nastaven prahoye hodnoty pro méfeni hodnoty
sifidy.

* ARty . matiokého nastaveni prahovéd hodnoty
Hodnotu sthidy mi2ete wait 50% polohou maximaini/minkmsind drovné
naméfenych dm

* Vypnuti automatického nastaveni prahové hodnoty

Pouziva ve specidinich ptipadech, napfikiad jako s1iida slekiromagnetickych
ventili a Ize nastavit do polohy méteni pro uréeni prahavé hodnoty pro
urdeni hodnoty stiidy.

-21-



Ukladani a nacitani
Pokud je funkce osciloskopu zastavena, mohou byt data vystupniho pribghu ulozena.
Pomodi tlacitka nahofe nacist ulozena data.

« Maleni o . « > Malfeni ol
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Multimetr

Méreni napéti

Napéti pouziva kanal B a méri rozdil napéti mezi (- ) sondou a (+) sondou.

Jak je znazornéno na obrazku nize, zobrazuje MAX (maximalni hodnota), MIN
(minimalni hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG (primérna
hodnota), které obsahuji aktualni hodnoty, a zméné&né mnozstvi je uvedeno jako graf v
dolni ¢asti obrazovky.

Kdyz je vybréno tla¢itko (obnovit) v pravém hornim rohu, vsechna data jsou
inicializovana.

O.000 v

A Varovani

v Neméite napéti stridavého proudu 110 V nebo 220 V (AC). To maze vést k
vaznému poskozeni VMI.

-23 -



Méreni odporu

Napéti pouziva kanal B a méri rozdil napéti mezi (- ) sondou a (+) sondou.

Jak je znazornéno na obrazku nize, zobrazuje MAX (maximalni hodnota), MIN
(minimalni hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG (primérna
hodnota), které obsahuji aktualni hodnoty, a zméné&né mnozstvi je uvedeno jako graf v
dolni ¢asti obrazovky.

Chcete-li mérit presnou hodnotu, pired provedenim meéreni vzdy provedte nulové
nastaveni pomoci funkce "nulové nastaveni". Pripojte sondy ( + ) a ( - ) a stisknéte
tla¢itko "nulové nastaveni".

= 2= = —

Martavon nanuiv

v' Zméite odpor pouze tehdy, kdyz je prislusny obvod pro meéreni vypnuty.
Pokud je napéajeni napajeno kanalovou sondou, miize dojit k poskozeni obvodu
VML,

v' Vzhledem k tomu, Ze odpor je ovlivnén teplotou a stavem ptripojeni sondy kanalu,
pred mérenim odporu vzdy provedte nulové nastaveni.

=24 -



Méreni frekvence

Frekvence vyuziti kanalt B, a, jak je znazornéno na obrazku nize, ukazuje MAX
(maximalni hodnota), MIN (minimalni hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni
hodnota) a AVG (praimérna hodnota), které obsahuji aktualni hodnoty.

Frekvence je uvedena bud' jako Hz, nebo jako pocet cykld generovanych za 1 sekundu.
Pokud displej zobrazuje 60 Hz, znamena to, ze za 1 sekundu bylo generovano 60 cykld.

A Varovani

v' Zméite odpor pouze tehdy, kdyz je prislusny obvod pro meéreni vypnuty.
Pokud je napajeni napajeno kanalovou sondou, mize dojit k poskozeni obvodu
VML,

v' Vzhledem k tomu, Ze odpor je ovlivnén teplotou a stavem pripojeni sondy kanalu,
pired mérenim odporu vzdy provedte nulové nastaveni.

-25 -



Méreni béhem provozu

B&hem provozu je pouzivan kanal B, a jeho vystup udava, MAX (maximalni hodnota),
MIN (minimalni hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG
(primeérna hodnota) 0% - 100% ( + ) provoz (-) provoz.

Uzivatel jej mze zménit na [provoz ( % )+] a [provoz ( % ) -] pro zobrazeni
pozadovanych dat.

« Maleni [t .

Threshold susssssbascsrmenlensnssormaikaGeessszm

CYCLE
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7 VIV

Méieni sirky pulsu

B&hem provozu je pouzivan kanal B, a jeho vystup udava, MAX (maximalni hodnota),
MIN (minimalni hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG
(primeérna hodnota) 0% - 100% ( + ) provoz (-) provoz.

Uzivatel jej miaze zménit na [$itka pulsu (ms)+] a [sitka pulsu (ms)-] pro zobrazeni
pozadovanych dat.

« Mafeni Ty o

Threshold ccecce b ome e e eeeccccccccccfheccc e

CYCLE
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Méieni kapacity

Kapacita pouziva kanal B a zobrazuje MAX (maximalni hodnota), MIN (minimalni
hodnota),

P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota), AVG (primérna hodnota) véetné
aktualni hodnoty.

jak je zndzornéno na obrazku nize.

Kapacita pouziva jako jednotku pF a do kondenzatoru vysila konstantni konstantni
proud.
(kondenzatoru), aby bylo mozné métit rychlost nardstu napéti na obou koncich.

ARAIEEA

=
F2

v' P¥ méreni kapacity nezavirejte mérici vodice.
To muze zpusobit chyby v odec¢tech.

v' U polarizovanych elektrolytickych kondenzatort pripojte ¢erveny vodic ke
kladnému (+) a ¢erny vodi¢ k zapornému (-).

3

v' Pro presné méreni vyjméte a vybijte kondenzator samostatné.

- 28 -



Simulace

Funkce simulace je pouzivana pro kontrolu provozniho stavu elektromagnetu nebo
obvodu snimace, zadanim odpovidajiciho napéti a pulsu do signalu linky (ECU vstupni
terminal), ¢idla nebo tizeni provozu.

Simulaéni test napéti a pulzniho vystupu lze provést pomoci kanalu B.
Simula¢ni test pro rizeni pohonu Ize provést pomoci kanalu A.

& Varovani

v" Pokud bude simula¢ni zkouska a provozni zkouska probihat nasilng, mizZe se
ovladac vozidla zniéit.

v" Pokud je solenoid vozidla po ur¢itou dobu nasilné ovladan, mize to mit
negativni dopad na solenoid vozidla.

v' Aby se minimalizovala degradace vykonu ovladace vozidla, méla by byt
simula¢ni a provozni zkouska dokonéena béhem kratké doby.

-29 -



Napétovy vystup

Napétovy vystup pouziva kanal B a mize byt vyveden nahodny napétovy signal, ktery
umoziuje kontrolu ECU. Maximalni vystupni napéti je 5 V a vstupni napéti Ize nastavit
jednotkou 1V nebo 0,1 V pomodi Sipky.

A Varovani

v Budte opatrni, abyste zabranili vzajemnému piepinani sondy (+) a sondy ( -).

v' B&hem simulaéniho testu, pokud se napéti uvnitt obvodu odchyluje od rozsahu, je
uvedena hodnota zobrazena jako ¢erveny text a simula¢ni test je zastaven.

v Pri provadéni funkce vystupu napéti nebo impulsu by mél byt konektor senzoru
odstranén.

v (po dokonéeni simula¢ni operace zadejte diagnostiku pro kazdy kéd. Poté odstrante
chybové kédy generované odstranénim konektoru.)

v Pokud je signal (napétovy nebo pulzni vystup) zadan béhem pripojeni konektoru
senzoru, Ize jej zadat spole¢né se signalem senzoru do ECU.
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Pulzni vystup
Funkce pulzniho vystupu pouziva kanal B. Namisto ur¢itého senzorového signalu se

frekvence (Hz) prenasi na ECU. Maximalni vystupni frekvence je 999 Hz a vstupni
frekvenci Ize nastavit jednotkou 1 Hz, 10 Hz a 100 Hz pomoci klavesy se Sipkou.
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Ovladani ovladace
Funkce ovladace vyuziva kanal A. Tato funkce zkontroluje, zda operaéni signal

servomotoru, ktery je nasilné spustén pomoci definované frekvence (Hz) a provozu (-)
a je dodan do motoru, a aktua

ni provozni stav pohonu.

- ot _— : B Y =
".] " B Hz 5 B 9

PYi zkousce provozu ov

adace se vstupni signa
zZnazornéno na obrazku nize.

pienasi do ridiciho obvodu, jak je

VMI testuje, zda pohon funguje spravné vysilanim sluzebnich signa
vstupnich signala prenasenych ECU.

d, namisto

VMI

} CH-A1
o

Tl

||}-

CH-A2
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A Varovani

v" Pokud 2 A nebo vyssi proud proudi do obvodu testovaného snimace, zobrazi se
zprava ,Prekroéena povoleny proud”, aby se zabranilo poskozeni obvodu a funkce
regulace ovladace je zastavena.

Allowed Current Value has Exceeded o

Allowed Current Value has Exceeded
Therefore check the followang connection status

A Actuator

Battery

Current gets cut off If it exceeds over 2A

* Reason why the Current Exceeded.

1. i the probe has been connected to actuator’s power supply
2 M the actuator consumes more them 2A
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[MaPopmanusa o cepTuduKanum NpoAyKTa M Mephl IPEJL0CTOPOKHOCTH NPU
oGpaleHun]

[XapakTepucTuku sTukerounoii 6ymarun VMI 3]

® (OcHOBHaf 4acTh

Product : Scope Tech
Model : VYMI 3

P/No.: GIMDDMNO018
Manufacturer : GIT Co., Ltd.

: R-R-TMG-VMI3
X2 ® @) : DCO-30V 1A

= Serial No. A Made in Korea

® bartapesa

P/No. : GIMDDMNO021
Rechargeable Li-ion Battery Pack

Model : LV0201-35SEVMI
Rating : 7.2Vdc == 3350mAh(24.12Wh) e
Type : 2INR19/66 Li-ion
Manufacture : LUNAVOLT Co., Ltd. E..-.

Supplide : GIT Co., Ltd VMC

o ho A Matw 1 Koren
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[Meps1 npeaocTopoxnoCcTH]

Mephbl NpeA0CTOPOKHOCTHU TIPH UCII0JIb30BaHUU]

YTuIU3alus CTaporo 3JIeKTPUYECKOr0 U 3JIEKTPOHHOT'0 060PYA0BaHHs

Cumsos WEEE (oTxozpl 3/1eKTpHYecKOro M 3/1eKTPOHHOTO 060py/j0BaHus), MOKa3aHHBIH Ha
[Puc. 1], pacniosnioxen Ha 3aaHel ctopoHe kopnyca moayas VM |I1.

CsieiyiiTe HOPMaTHUBHBIM TPEOGOBAHUAM M0 YTHIM3AIMH OTPABOTAaHHOTO 3JIEKTPUYECKOTO U

3JIEKTPOHHOTO 000PYA0BaHMUS.

Pucynoxk 1. CumBos WEEE.

VTUIM3a1Ks CTapOro 3/1eKTPUYECKOTO U 3JIeKTPOHHOI0 060py/[0BaHMs

(OTHOCHMTCa k EBponeiickomy Co03y W JpyrMM eBpONeHCKMM CTpaHaM C pas/ieJbHbIMU
cucteMaMu c6opa)

3TOT CHMBOJ Ha M3JleJIMM WJIU yINaKOBKe O3HayaeT, 4TO JaHHOe u3Je/He Hesb3d

YTUJIM3UPOBAThb KaK ObITOBbIE OTXO/bI.
BMecTo 3TOro snekTpuyeckoe U 23JIEKTPOHHOe 0060pyZ0BaHMEe HEeOOXOAMMO CAaTb B

COOTBETCTBYIOIIMN MYHKT c60pa /sl mepepaboTKH.
[IpaBusiibHasA yTUJAM3ALUSA 3TOTO MPOJYKTA IOMOXET NpPeAOTBPAaTUTh NOTEHIUAJbHbIE

HeraTHuBHbIE IMOCJ/JIeACTBUA OJ14 oxpymammeﬁ Cpeabl U 310POBbA Ye€JIOBEKaA.
B IMPOTHUBHOM CJIy4de 3TO MOXKET CTAaTb pe3yJIbTATOM HeraBHﬂbHOﬁ YyTUWJIW3alHUHU OJAHHOI'O

npoaykrta. [lepepaboTka MaTepuasioB NOMOraeT COXpPaHUTb NPUPOJHbIE PECYPCHI.
1 mosiydeHust ONOJHUTEbHOU HHOpPMaILMU 0 epepaboTKe 3TOro NpoJyKTa 06paTUTECh

B MECTHBIU COBeT.

MarasuH, B KOTOPOM Bbl IPUOGPEJIH YCJAYTY UM NPOAYKT MO YTUIU3ALUU OBITOBBIX OTXO/I0B.
[Mudpopmanusa ana ayrenTHdUKanuu MoayIs]

JIlo6ble uU3MeHeHMA WiId Moaudukauuv, He OJO0OpeHHble SBHO CTOPOHOM,
OTBETCTBEHHOH 3a COGJ/I0AeHMEe TpPeGOBaHUM, MOTYyT JIMIIMTH MOJb30BaTesisl NpaBa
ynpaBJiAiTb 060pPyAOBaHUEM.

JlaHHoe ycTpoiictBo cootBeTcTByeT Yactu 15 mpaBua FCC. Pa6ora 3aBHCHT OT ABYX
Belen.
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Cinepywoumue ABa yC/JI0BUS.
(1) laHHOe YyCTPOMCTBO He MOKET CO3/aBaTh BPeJHBIX IIOMEX U
(2) 3TO yCTPONCTBO [JOKHO NPUHUMATD JIKO6ble IPUHUMaeMble
oMexH, BKJIIOYasg [OMEeXH, KOTOpble MOTyT BbI3BaTh
HeXXeJlaTeJIbHY0 paboTy.
JIto6ble M3MeHeHUs WU MoAWUKALMHU, He OJ0OpeHHble SBHO
CTOPOHOM, OTBETCTBEHHOW 3a COoOJIl0leHHe TpebOBaHUM, MOTYT

JIMIIUTh MOJIb30BaTeJIsl PaBa yIpaBJsTh 000Py/IOBaHHUEM.

naMsaTKa.
/lanHHoe o000pyJOBaHME ObLJIO MNPOTECTUPOBAHO W MPU3HAHO COOTBETCTBYIOIIUM

OrpaHUYeHUAM JJIs1 HMPPOBBIX YCTPOUCTB Kiiacca B.

B cootrBerctBuu ¢ Yactbio 15 MpaBusn FCC. 3T orpaHuyeHuss mnpeaHasHaYeHbl s
obecreyeHUs pa3yMHOM 3aIIUTHI OT BPEAHBIX MIOMEX MPU YCTAHOBKE B YKUJIbIX TOMEIIEHUSX.
JlaHHOe 060pyZOoBaHHE TeHepUpYeT, MCIOJb3yeT U MOMXKeT H3Jy4aTb pPaZuo4acTOTHYIO
3HEPrHuo.

R Ipu ycTaHOBKE M KCNOJIb30BAHUM C HAPYILIEHHEM UHCTPYKIIUH MOXKET BOSHUKHYTh BpeIHOEe
BO3/lelICTBHE HA PaJIUOCBS3b. HO

HeT HMKaKO¥W rapaHTHUH, YTO MOMEXU He BOSHUKHYT B KOHKPETHOW YCTAaHOBKE.

Ecau naHHOe 060pyZ0BaHUE CO3JjaeT BpeJHble IOMeXH PaJiu0- UJIU TeJIeBUSUOHHOMY IIpHUEMY,
[IpoBepUTH 3TO MOXKHO, BBIKJIIOYMB U BKJIIOYHB YCTPOMCTBO.

[Tonb30BaTeNIsIM pEKOMEH/IyeTCsl YCTPAHUTb MOMEXH, BBINOJHUB OJHO HJIM HECKOJIbKO U3

CAeAyKILUX NeNCTBUM:

[lepeopueHTUPYUTE MU TIEPEMECTUTE NPUEMHYI0 aHTEHHY .

YBesIM4bTe paccTosiTHUE MeX/y 060py/loBaHHEM U MPUEMHUKOM,

[logkiourMTe 060py/l0BaHHWE B PO3ETKYy ILeNH, OTJIUYHOM OT TOW, K KOTOPOH MOJKJIIYEH

pecuBep.

O6paTUTECh 3a MOMOIIBIO K JUJIEPY UJIH ONBITHOMY CHEIUAJUCTY 0 PaJro/TeeBUIEHHIO.
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