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Diagnostic Expert – Mesure 

Cette fonction utilise le module de prédiction VMI pour mesurer la forme 

d'onde réelle du capteur et de l'actionneur, et utilise la fonction de 

simulation pour diagnostiquer le véhicule. 
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Spécification Matérielle 

 

Module de VMI 
 

 

  

 

 

                

 

 

 

 

  

le canal A(CH-A1, CH-A2) 

le canal B(CH-B1, CH-B2) 

AUX 

Port d’USB 
Bouton pou 

marcher 

 

 GND 

Borne d'alimentation 

 

Bouton dé tachable 



- 3 - 
 

Le rôle de la sonde 

 

Il s'agit d'un appareil qui affiche graphiquement les modifications des signaux 

é lectriques, montrant principalement les modifications des signaux au fil du temps. 

 

Nom de la pièce explication 

 

CABLE SCOPE 

Cette sonde de base s'utilise pour 2 voies (mode 

unique) ou 4 voies (mode diffé rentiel (Recommandé  

pour 4 voies). 

 

※ L'oscilloscope et le multimé tre peuvent é tre utilisé s 

pour la mesure 

 

 

     CABLE SCOPE(GND) 

L'un des câ bles de sonde est utilisé  pour 2 canaux 

(mode unique), un cô té  retenant la terre et l'autre cô té  

retenant le signal. 

Vous pouvez mesurer des formes d'onde pré cises en 

utilisant un câ ble d'oscilloscope dé dié  (GND). 

 

※ Ce câ ble ne peut é tre utilisé  que pour la mesure par 

oscilloscope. 
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jeu de sondes 

 
 

 

 

Tige de sonde remplaçable (fixé e avec vis) 

▪  Sélectionnez et combinez des 

tiges d'un diamètre de 0,6, 0,8 et 1,0 

m. 

▪  Composants (sonde/baguette/étui 

de rangement/pilote) 

 

[Comment combiner] 

"Apré s l'assemblage dans l'ordre indiqué  sur l'image, 

serrez en tournant avec un tournevis." (1 -→ 4) 
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Connexion du Câble d'Alimentation 

VMI utilise la batterie du véhicule comme énergie. 

Utilisez le câble de batterie VMI pour connecter la partie rouge du câble à la borne (+) 

de la batterie et sa partie noire à la borne (-). 

Le câble de la batterie VMI est isolé pour éviter les courts-circuits lors de la connexion 

au véhicule. Pour la commodité d'utilisation, chaque clip a un trou pour insérer la sonde 

de chaîne. 

 

 

 

 

 

Mise en garde 

Lors de la connexion du câble d'alimentation, veillez à ne pas modifier la polarité de la 

batterie. 
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Connexion par le Câble d’USB 

Pour connecter le VMI à la tablette, des câbles d’USB et d’OTG sont nécessaires, comme 

indiqué ci-dessous. 

* VMI ne prend pas en charge la communication sans fil. 

 

 

 

 

 

 

Mise en garde 

N'utilisez pas d'autres câbles d’USB que le câble d’USB (P/No. G1X--------) fourni par 

GIT. La connexion d’USB peut devenir instable. 

 

Placement et Précautions de VMI 

✓ Ne placez pas et ne suspendez pas le corps principal du VMI près d'une ampoule. 

✓ Lors de la connexion de la sonde de chaîne au corps principal du VMI, vérifiez 

l'emplacement de la clé et de l'insert. 

✓ Pour retirer le câble de SB, appuyez sur la languette de verrouillage de l'USB sur le 

corps principal du VMI et tirez sur le câble d’USB pour le retirer. 

✓ Lors de la mesure, assurez-vous que les câbles tels que le câble d’USB, le dispositif 

d'alimentation de DC et la sonde de chaîne n'interfèrent pas avec l'actionneur du 

véhicule (ventilateur de refroidissement, courroie de ventilateur, etc.). 

✓ N'utilisez pas de tension de courant (AC) 110 V ou 220 V avec le corps principal du 

VMI. Cela peut causer des dommages graves au VMI. 

✓ Lors de l'utilisation d'un oscilloscope, l'alimentation du VMI doit être fournie par la 

batterie du véhicule. 
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Spécification générale 

Objet Caractéristiques techniques 

FPGA Intel 400 Mhz (154)  

MCU STM32H743 480 MHz  

ADC TI 12 Bits 

DMM Cyrystek 

USB Haute vitesse 480Mbit/s 

SDRAM 256 Mbit  

 

Oscilloscope 

Objet Caractéristiques techniques 

Entrée de canal de sonde Extrémité unique / Différentiel 

Tension de mesure de canal universel -1 000 ~ +1 000V (▲) 

Mesure du canal actuel -1 000 ~ +1 000A 

Capacité de décomposition 12 bits 

Spécification (échantillonnage) 80M/s 

 

Multimètre 

Objet Caractéristiques techniques 

Mesure de la tension -1 000 ~ +1 000 V 

Mesure de la résistance 0,1 ohm~ 10Mohm 

Mesure de fréquence 1Hz ~ 100kHz 

 

La simulation 

Objet Caractéristiques techniques 

Mesure du canal de tension 0 ~ 5V 

Mesure des impulsions 1,0 Hz – 999Hz 

Mesure de l'actionneur 1,0 Hz – 999Hz 
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Présentation de la Fonction 

 

 

 

 

  



- 9 - 
 

Oscilloscope 

La fonction d'oscilloscope utilise un total de 4 chaînes, et le mode 2- chaîne (séparation 

de masse) et le mode 4-chaîne (masse commune) peuvent être utilisés. Grâce à la forme 

d'onde mesurée par la sonde de chaîne, les valeurs des curseurs A et B, la valeur 

minimale, la valeur maximale, la valeur moyenne, la fréquence, les valeurs de service (-) 

et de service (+) entre A et B peuvent être mesurées. 
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1. Chaîne automatique 

La fonction de chaîne automatique configure un environnement approprié pour la 

mesure à l'avance, afin de permettre une inspection pratique du panneau du capteur 

et de l'actionneur, qui sont essentiels pour le diagnostic du véhicule. 

 

● Réglage individuel 

L'utilisateur peut configurer le nom et la plage du capteur, etc. pour chaque chaîne. 
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● Réglage du thème 

Le réglage du thème configure un environnement approprié pour la mesure, afin de 

permettre une inspection pratique sur le capteur et l'actionneur, qui doivent être 

analysés de manière complexe. 

 

 

 

● Paramètre d'utilisateur 

Les paramètres utilisateur permettent de charger des valeurs de paramètres fréquemment 

utilisées par l'utilisateur, à l'exception des valeurs de paramètres enregistrées dans Paramètres 

individuels et Paramètres de thème. 
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2. Single Shot (Coup unique) 

La fonction Single Shot s'arrête automatiquement et indique le signal de forme d'onde 

si le niveau de signal configuré par l'utilisateur est cohérent avec le signal mesuré. 

Le mode Single Shot est utilisé lorsque l'utilisateur a l'intention d'acquérir des données 

en fonction d'un certain temps lors d'occurrences aléatoires telles que APS1 ou APS2. 

Il aide l'utilisateur à identifier plus facilement l'emplacement du changement de forme 

d'onde. 

Si le bouton Single Shot est sélectionné et qu'un curseur de déclenchement mobile est 

placé dans la zone du canal, le bouton « Single Shot Start » est activé. Si l'utilisateur 

appuie sur le bouton « Single Shot Start » à l'heure souhaitée, une fois qu'une 

forme d'onde que l'utilisateur a l'intention d'enregistrer est placée à l'heure souhaitée, 

la forme d'onde arrêtée est affichée à l'écran. 
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3. Trigger (Déclencheur) 

La fonction de déclenchement permet à l'utilisateur de toucher la zone du canal pour 

afficher une forme d'onde fixe, ce qui permet à l'utilisateur d'analyser facilement la 

forme d'onde. 

En touchant l'icône de déclenchement Trigger à plusieurs reprises, les déclenchements 

aux points de montée et de descente de la forme d'onde peuvent être fixés et affichés, 

ou les déclenchements peuvent être supprimés. 

 

Touchez l'icône Trigger pour entrer en mode Trigger, touchez un point de 

déclenchement sur une forme d'onde que vous souhaitez corriger et sélectionnez le 

point de déclenchement. 

Lorsque vous sélectionnez la fonction Trigger, le déclenchement est effectué 

automatiquement à une forme d'onde montante. Si vous appuyez à nouveau sur le 

bouton de déclenchement, le déclenchement est effectué automatiquement à une 

forme d'onde descendante. Si vous touchez le bouton de déclenchement pour la 

troisième fois, la fonction de déclenchement est désactivée. 

 

S'il n'y a pas de formes d'onde à l'emplacement configuré par l'utilisateur, le message 

« No Trigger » apparaît à l'écran. 
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4. Zero Adjustment (Ajustement du Zéro) 

Cette fonction procède au réglage du zéro pour une mesure précise lors de l'utilisation d'un 

capteur de courant (courant élevé ou faible) et d'un capteur de pression dans la fonction 

optionnelle. 

 

5. 2-chaîne/4-chaîne 

Il y a un total de 5 chaînes disponibles dans VMI, dont 4 chaînes (CH-A1, CH-A2, CH-

B1, CH-B2) et une chaîne AUX. 

En mode 2- chaîne, pour mesurer 2 signaux différents, CH-A configure une chaîne et 

CH-B configure une autre chaîne parmi un total de 2 chaînes (masse individuelle). 

 

En mode 4- chaîne, les sondes de CH-A1, CH-A2, CH-B1 et CH-B2 sont utilisées comme 

chaque chaîne. Ainsi, un total de 4 chaînes peut être utilisé (terre commune), auquel 

cas le clip (-) du câble de batterie VMI devient la terre. 

 

 

 

 

 

6. Chaîne & AUX 
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Chaque chaîne peut être activé/désactivé ou une fonction optionnelle peut être utilisée 

en utilisant les chaînes et les icônes en bas de l'écran. 

La fonction de capteur de courant haut/bas peut être activée/désactivée à l'aide de 

l'icône AUX. 

 

 Fonction pour activer/désactiver le chaîne A. 

 
La chaîne B peut être activé/désactivé ou configuré pour utiliser le capteur de 

pression. 

 
Fonction pour activer/désactiver la fonction de capteur de courant haut/bas. 

 

 

 

 

  

<Chaîne B> <AUX> 
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7. Overlap (Chevaucher) 

Pour rechercher ou mesurer les données enregistrées, toutes les formes d'onde se 

chevauchent sur un seul écran afin que les données de forme d'onde puissent être 

analysées facilement. 

Chaque couleur et nom de forme d'onde sont indiqués par des couleurs différentes, 

afin que l'utilisateur puisse facilement les identifier. 

 

 

 

8. Échelle de temps et réglage du curseur 

La forme d'onde peut être maximisée/minimisée en diminuant ou en augmentant 

l'échelle de temps. Vous pouvez déplacer le curseur pour vérifier la différence de temps 

entre les curseurs. 

 

 

 

Possibilité  de contrô ler 

avec un axe temporel 

spé cifié  par section 

 

Dé finir le temps par 

section 
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 Fonction pour activer/désactiver le chaîne A. 

   
Le curseur A ou B peut être activé pour déplacer son emplacement. 

 
Lorsque le curseur est activé, il est indiqué en rouge. 
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Screen Description (Description de l'écran) 
 

 

 

Haut - 
Indique les noms et les données actuelles qui sont actuellement mesurées à 

l'écran. 

Bas 

DC 
Il est utilisé pour mesurer la plupart des capteurs, et c'est le mode de mesure 

général. 

AC 

Étant donné que l'alimentation du véhicule est un courant alternatif proche 

du courant continu, une composante CA est présente. Si la forme d'onde CC 

est placée sur CA, le niveau de puissance est réduit à 0 et la forme d'onde est 

maximisée et émise. 

Il est utilisé dans des cas tels que la mesure de la tension d'ondulation dans la 

diode du générateur, etc. 

NORMAL 

Ce mode mesure les données minimales pour indiquer la vitesse 

d'échantillonnage (temps/section) à l'écran. 

Dans ce mode, étant donné que les signaux tels qu'une surtension pendant 

une courte période ne sont pas échantillonnés, il convient à la mesure de 

capteurs avec une faible vitesse de sortie de signal, tels que le capteur 

d'oxygène ou les signaux de l'actionneur. 

Peak (pic) 

Il est utilisé pour mesurer avec précision et précision les surtensions, qui sont 

indiquées instantanément, telles que l'injecteur, la bobine d'allumage, 

diverses électrovannes, etc. 

 
Il reconnaît le courant de forme d'onde en cours de sortie et le modifie 

automatiquement dans la plage optimale. 

 
Il configure la plage à la plage définie par l'utilisateur. 

 
Il sort un canal sélectionné dans un écran agrandi. 

 
Il réduit l'écran maximisé à sa taille d'origine. 
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Environment Setting (Réglage de l'Environnement) 

Le réglage de l'environnement dans le coin supérieur gauche de l'écran permet de 

régler le nom du canal, la plage et l'emplacement zéro, etc. 
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● Channel Name Setting (Réglage du nom du chaîne) 

Le nom de la chaîne peut être modifié en sélectionnant Channel Name. 

 

 
 

● Range Setting (Réglage de la plage) 

La plage de mesure peut être configurée en fonction des données émises. 

 

 

 

● Zero Location (Emplacement de zéro) 

L'emplacement de zéro peut être configuré en fonction de la forme d'onde émise. 

 

 
 



- 21 - 
 

Auto-threshold Setting (Réglage du seuil automatique) 

Cette fonction ajuste l'emplacement du seuil nécessaire pour la mesure de la valeur de 

service. 
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Saving and Loading (Sauvegarde et chargement) 

Si la fonction Oscilloscope est arrêtée, les données du signal de sortie peuvent être 

enregistrées. 

Utilisez le bouton      en haut pour charger une donnée enregistrée. 
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Multimètre 

 

Mesure de tension 

La tension utilise le canal B et mesure la différence de tension entre la sonde (-) et la 

sonde (+). 

Comme le montre la figure ci-dessous, il indique MAX (valeur maximale), MIN (valeur 

minimale), P-P (valeur maximale-valeur minimale) et AVG (valeur moyenne), qui 

incluent la valeur actuelle, et le montant du changement est indiqué sous forme de 

graphique en bas de l'écran. 

Lorsque le bouton (rafraîchir)     dans le coin supérieur droit est sélectionné, toutes 

les données sont initialisées. 

 

 

 

  

Mise en garde 

✓ Ne mesurez pas la tension alternative (AC) 110 V ou 220 V. Cela peut entraîner de 

graves dommages au corps principal du VMI. 
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Mesure de Résistance 

La résistance utilise le chaîne B et mesure la résistance entre la sonde (-) et la sonde (+). 

Comme le montre la figure ci-dessous, il indique MAX (valeur maximale), MIN (valeur 

minimale), PP (valeur maximale-valeur minimale) et AVG (valeur moyenne), qui 

incluent la valeur actuelle, et le montant du changement est indiqué sous forme de 

graphique en bas de l'écran. Pour mesurer une valeur précise, effectuez toujours le 

réglage du zéro à l'aide de la fonction « Zero Adjustment » avant d'effectuer la 

mesure. Connectez les sondes (+) et (-) et appuyez sur le bouton « Zero Adjustment 

». 

 

 

 

  

Mise en garde 

✓ Mesurez la résistance uniquement lorsque le circuit correspondant pour la mesure 

est éteint. 

✓ Si l'alimentation est fournie par la sonde de canal, le circuit VMI peut être 

endommagé. 

✓ Étant donné que la résistance est affectée par la température et l'état de connexion 

de la sonde de canal, effectuez toujours un réglage du zéro avant de mesurer la 

résistance. 
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Mesure de Fréquence 

La fréquence utilise la chaîne B et, comme le montre la figure ci-dessous, elle indique 

MAX (valeur maximale), MIN (valeur minimale), P-P (valeur maximale-valeur minimale) 

et AVG (valeur moyenne), qui incluent la valeur actuelle. 

La fréquence est soit indiquée en Hz, soit en nombre de cycles générés en 1 seconde. Si 

l'écran affiche 60 Hz, cela signifie que 60 cycles ont été générés en 1 seconde. 

 

  

 

  

Mise en garde 

✓ Mesurez la résistance uniquement lorsque le circuit correspondant pour la mesure 

est éteint. 

✓ Si l'alimentation est fournie par la sonde de chaîne, le circuit VMI peut être 

endommagé. 

✓ Étant donné que la résistance est affectée par la température et l'état de connexion 

de la sonde de canal, effectuez toujours un réglage du zéro avant de mesurer la 

résistance. 
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Duty Measurement (Mesure de service) 

Duty (Devoir) utilise la chaîne B et sa sortie indique MAX (valeur maximale), MIN (valeur 

minimale), P-P (valeur maximale-valeur minimale) et AVG (valeur moyenne) pour 0% 

- 100% de (+) devoir et (-) devoir. 

L'utilisateur peut le changer en [devoir (%) +] et [devoir (%) -] pour afficher les 

données souhaitées. 
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Mesure de la largeur d'impulsion 

Pulse utilise la chaîne B et sa sortie indique MAX (valeur maximale), MIN (valeur 

minimale), P-P (valeur maximale-valeur minimale) et AVG (valeur moyenne) de largeur 

d'impulsion (+) et largeur d'impulsion (-). 

L'utilisateur peut le changer en [largeur d'impulsion (ms)+] et [largeur d'impulsion 

(ms)-] pour afficher les données souhaitées. 
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Mesure de la capacité  

La capacité  utilise le canal B et affiche MAX (valeur maximale), MIN (valeur minimale), 

P-P (valeur maximale-valeur minimale), AVG (valeur moyenne), y compris la valeur 

actuelle, comme le montre la figure ci-dessous. 

 

Le condensateur utilise le pF comme unité  et envoie un courant constant au 

condensateur pour mesurer le taux d'augmentation de la tension aux deux extré mité s  

 

 

 

 

Avertissement  

✓ Ne raccordez pas les fils d'essai pendant que vous mesurez la capacité .. 

 Cela pourrait entraî ner des erreurs de lecture. 

 

✓ Pour les condensateurs é lectrolytiques polarisé s, connectez le fil rouge au 

positif (+) et le fil noir au né gatif (-). 

 

✓ Pour des mesures pré cises, retirez et dé chargez le condensateur sé paré ment.. 

 

 

 

Simulation 
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La fonction de simulation est utilisée pour inspecter l'état de fonctionnement du 

solénoïde ou du circuit du capteur, en entrant la tension et l'impulsion correspondantes 

dans la ligne de signal (borne d'entrée ECU) du capteur ou en contrôlant le service. 

 

Le test de simulation pour la tension et la sortie d'impulsions peut être effectué en 

utilisant le chaîne B. 

Le test de simulation pour la commande de l'actionneur peut être effectué en utilisant 

le chaîne A. 

 

  

Mise en garde 

✓ Si le test de simulation et le test de fonctionnement sont effectués avec 

force, l'actionneur du véhicule peut tomber en panne. 

 

✓ Si le solénoïde du véhicule est actionné avec force pendant une certaine 

période, cela peut avoir un impact négatif sur le solénoïde du véhicule. 

 

✓ Pour minimiser la dégradation des performances de l'actionneur du véhicule, 

la simulation et le test de fonctionnement doivent être terminés dans un 

court laps de temps. 
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Tension de Sortie 

La sortie de tension utilise la chaîne B et un signal de tension aléatoire peut être émis 

pour permettre l'inspection de l'ECU. La tension de sortie maximale est de 5 V et la 

tension d'entrée peut être ajustée par unité de 1 V ou 0,1 V à l'aide de la touche fléchée. 

 

  

  

Mise en garde 

✓ Veillez à éviter que la sonde (+) et la sonde (-) ne soient interverties. 

 

✓ Pendant le test de simulation, si la tension à l'intérieur du circuit s'écarte de 

la plage, la valeur indiquée est affichée en rouge et le test de simulation est 

arrêté. 

 

✓ Pendant que la fonction de sortie de tension ou d'impulsion est exécutée, le 

connecteur du capteur doit être retiré. 

 

✓ Une fois l'opération de simulation terminée, saisissez Diagnostic pour 

chaque Code. Ensuite, supprimez les codes défaut générés en retirant le 

connecteur. 

 

✓ Si le signal (tension ou sortie d'impulsion) est entré alors que le connecteur 

du capteur est connecté, il peut être entré avec le signal du capteur à l'ECU. 
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Sortie d'Impulsion 

La fonction de sortie d'impulsion utilise la chaîne B. Au lieu d'un certain signal de 

capteur, la fréquence (Hz) est transmise à l'ECU. La fréquence de sortie maximale est 

de 999 Hz et la fréquence d'entrée peut être réglée par unité de 1 Hz, 10 Hz et 100 Hz 

à l'aide de la touche fléchée. 
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Commande de l'Actionneur 

La fonction de contrôle de l'actionneur utilise la chaîne A, et cette fonction vérifie si le 

signal de fonctionnement de l'actionneur, qui est actionné avec force par la fréquence 

(Hz) et le service (-) définis par l'utilisateur et délivré au moteur, et l'état de 

fonctionnement réel de l'actionneur. 

 

  

 

Lors du test de fonctionnement de l'actionneur, le signal d'entrée est transmis au circuit 

de commande comme illustré dans la figure ci-dessous. 

Le VMI teste si l'actionneur fonctionne correctement en transmettant des signaux de 

service, au lieu des signaux d'entrée transmis par l'ECU. 

 

 

 

 

        Mise en garde 
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✓ Si un courant de 2 A ou plus circule dans le circuit du capteur à tester, la fenêtre 

contextuelle « Exceeded Allowance Current » s'affiche pour éviter 

d'endommager le circuit et la fonction de contrôle de l'actionneur est arrêtée. 

 

 

 

  



- 34 - 
 

[Informations sur la certification du produit et précautions de 

manipulation] 

 

[Spécifications du papier pour étiquettes VMI 3] 

 

⚫ entité 

 

 

 

 

 

 

⚫ batterie 
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[Précautions d'emploi] 

 

É limination des anciens é quipements é lectriques et é lectroniques 

Le symbole DEEE (dé chets d'é quipements é lectriques et é lectroniques) illustré  dans la 

[Figure 1] est situé  â  l'arrié re du corps du module VM III. 

Suivez les directives ré glementaires pour l’é limination des dé chets d’é quipements 

é lectriques et é lectroniques. 

 

Figure 1. Symbole DEEE 

 

É limination des anciens é quipements é lectriques et é lectroniques 

(S'applique â  l'Union europé enne et aux autres pays europé ens doté s de systé mes de 

collecte sé lective) 

Ce symbole sur le produit ou l'emballage indique que ce produit ne doit pas é tre jeté  

avec les ordures mé nagé res. 

Les é quipements é lectriques et é lectroniques doivent plutô t é tre remis au point de 

collecte approprié  pour é tre recyclé s. 

Une é limination approprié e de ce produit aidera â  pré venir les consé quences né gatives 

potentielles pour l'environnement et la santé  humaine. 

Sinon, cela pourrait ré sulter d’une é limination inapproprié e de ce produit. Le recyclage 

des maté riaux contribue â  pré server les ressources naturelles. 

Pour plus d'informations sur le recyclage de ce produit, veuillez contacter votre mairie. 

Le magasin où  vous avez acheté  votre service ou produit d’é limination des dé chets 

mé nagers. 

 

[Informations d'authentification du module] 

 

Tout changement ou modification non expressé ment approuvé  par la partie 

responsable de la conformité  pourrait annuler le droit de l’utilisateur â  utiliser 

l’é quipement. 
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Cet appareil est conforme â  la partie 15 des ré gles FCC. Le fonctionnement dé pend de 

deux choses : 

Les deux conditions suivantes : 

 

 

(1) Cet appareil ne doit pas provoquer d'interfé rences 

nuisibles, et 

(2) Cet appareil doit accepter toute interfé rence reçue, y 

compris les interfé rences susceptibles de provoquer un 

fonctionnement indé sirable. 

Tout changement ou modification non expressé ment 

approuvé  par la partie responsable de la conformité  pourrait 

annuler le droit de l’utilisateur â  utiliser l’é quipement. 

 

note: 

Cet é quipement a é té  testé  et dé claré  conforme aux limites d'un appareil numé rique de 

classe B. 

Conformé ment â  la partie 15 des ré gles de la FCC. Ces limites sont conçues pour fournir 

une protection raisonnable contre les interfé rences nuisibles dans une installation 

ré sidentielle. 

Cet é quipement gé né re, utilise et peut é mettre de l'é nergie radiofré quence. 

R S'il n'est pas installé  et utilisé  conformé ment aux instructions, peut provoquer des 

interfé rences nuisibles aux communications radio. mais 

Il n'y a aucune garantie qu'aucune interfé rence ne se produira dans une installation 

particulié re. 

Si cet é quipement provoque des interfé rences nuisibles â  la ré ception radio ou té lé vision, 

Vous pouvez le vé rifier en é teignant et en rallumant l'appareil. 

Les utilisateurs sont encouragé s â  corriger les interfé rences en utilisant une ou plusieurs 

des actions suivantes : 

 

Ré orientez ou dé placez l’antenne de ré ception. 

 

Augmentez la distance entre l'é quipement et le ré cepteur. 

 

Connectez l'é quipement â  une prise sur un circuit diffé rent de celui auquel le ré cepteur 

est connecté . 
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Consultez le revendeur ou un technicien radio/TV expé rimenté  pour obtenir de l'aide. 

 

 


